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Instrukcja obsługi 

Prosimy o uważne przeczytanie instrukcji obsługi oraz zachowanie jej w celu skorzystania w przyszłości. 
Ładowarka znajdująca się w zestawie może być używana wyłącznie na wysokości poniżej 2000 m.  





lnformacja o Bez�ieczenstwie 

• Bateria musi bye zutylizowana w bezpieczny spos6b. 
• Produkt jest przeznaczony jedynie do czyszczenia podl6g w 
przestrzeniach domowych. Nie nalei:y ui:ywae urzqdzenia na zewnqtrz, 
np. na otwartych balkonach lub powierzchniach innych nii: podloga, 
np. kanapy, ani w otoczeniu handlowym lub przemyslowym. 
• Nalei:y unikae wessania wody, olej6w i innych plyn6w, co moi:e 
uszkodzie produkt. 
• Nalei:y poczynie odpowiednie przygotowania przed uruchomieniem 
urzqdzenia, aby zapobiec szkodliwemu ha/asowi dla ludzi i zwierzqt. 
• Nalei:y posprzqtae rozrzucone na podlodze kable przed ui:yciem z 
uwagi na negatywny wplyw na dzialanie produktu. 
• Usun kruche przedmioty przed ui:yciem. 
• Stacja dokujqca powinna bye umieszczona na scianie i na p/qskiej 
podlodze z uwagi na poprawne dzialanie produktu. 
• Odlqcz jednostk11 automatycznego wyrzucania brudu jesli jest 
nieui:ywane przez dlugi czas. 
• Podczas pracy urzqdzenia, usuwanie jednostki automatycznego 
wyrzucania brudu negatywnie wplynie na poprawny przebieg 
ladowania urzqdzenia. 
• Nie ui:ywaj produktu do wsysania ostrych przedmiot6w (np. 
rozbitego szkla lub paznokci) z uwagi na ryzyko uszkodzenia produktu. 
• Nie ui:ywaj produktu w temperaturze otoczenia powyi:ej 40C lub 
ponii:ej o·c lub w wilgotnym, latwopalnym, wybuchowym lub 
koorzyjnym otoczeniu. 
• Nie laduj urzqdzenia w temperaturze otoczenia powyzej 35C lub 
ponii:ej0C. 
• Nie pod nos urzqdzenia za pokryw11 radaru laserowego urzqdzenia. 
• Upewnij si11, i:e produkt jest wylqczony i jednostka automatycznego 
wyrzucania brudu jest odlqczone przed czyszczeniem lub konserwac
jq. 
• Nie kladz na urzqdzeniu dzieci, zwierzqt i jakichkolwiek innych 
przedmiot6w podczas pracy urzqdzenia,jak i spoczynku. 
• Nie spryskuj urzqdzenia i:adnymi plynami (upewnij si11 ze pojemnik na 
kurz jest zupelnie suchy przed jego wloi:eniem). 
• Nie odwracaj urzqdzenia do gory nogami (obudowa radaru laserowe
go nigdy nie powinna dotykae pod/oi:a). 

• Stosuj urzqdzenie jedynie w spos6b okreslony w niniejszej 
instrukcji lub szybkim przewodniku. Uzytkownik jest odpowiedzial
ny za zagubienie lub uszkodzenie powstale na skutek niew/asciwe
go stosowania produktu. 

3. 0 bezpieczenstwie dzieci
& 

•Dzieci nie mogq bawie si11 produktem. 
•Trzymaj narz11dzia do czyszczenia szczotki poza zasi11giem dzieci. 
•Produkt moi:e bye stosowany jedynie przez dzieci powyi:ej 8 roku 
zycia i osoby z ograniczonq sprawnosciq fizycznq, sensualnq i 
psychicznq lub przez osoby niedoswiadczone jedynie pod nadzorem 
lub po instruktazu dotyczqcym uzywania urzqdzenia w spos6b 
bezpieczny i po zrozumieniu powiqzanych z ui:ytkowaniem 
niebezpieczenstw. 
• Czyszczenie i konserwacja nie powinny bye wykonywane przez 
dzieci bez nadzoru. 

4. 0 bateriach
&!
•Produkt zawiera paczk11 baterii litowo-jonowych. 
•Nie nalei:y wystawiae urzqdzenie lub bateri11 na dzialanie wysokich 
temperatur. 



I nformacja o BezRieczenstwie 

•Nalezy uwazae, aby uniknqe zwarcia na skutek kontaktu biegun6w 
baterii z urzqdzenia obslugiwanego przez baterie z przedmiotami 
metalowymi. 
•Przed wyrzuceniem urzqdzenia, bateria musi bye wyj�ta z 
urzqdzenia. Wyjmowanie: 
A. Wyjmij szczotki boczne. Uzyj srubokr�tu do poluzowania srub i 
dolnej oslony. 
B. Usun dolny panel szczotki. 
C. Wyjmij bateri� i odlqcz polqczenie pomi�dzy bateriq i urzqdze
niem. 
• Baterie powinny bye usuni�te, gdy produkt jest odlqczony. 
• Jezeli wystqpi koniecznose wymiany baterii w urzqdzeniu, 
skontaktuj si� z dzialem serwisu posprzedazowego. Uzycie zlych 
baterii maze spowodowae wypadek. 
•Jesli baterie sq nieszczelne, nalezy unikae kontaktu z cieczq przez 
sk6r� lub obranie. Natychmiast wytrzyj wyciek suchq scierkq i 
dostarcz do stacji recyklingu lub innego odpowiedniego punktu. Nie 
wyrzucaj ich do smieci. 
• Stare baterie z produktu nalezy utylizowae w spos6b bezpieczny. 
Baterie zawierajq substancje niebezpieczne dla srodowiska. Stosuj 
si� do lokalnych przepis6w srodowiskowych i przekaz urzqdzenie do 
okreslonego punktu recyklingu. 

5. Zakres stosowania pro
duktu

Produkt jest dostosowany do nast�pujqcych typ6w podl6g: Podlogi 
drewniane, plytki ceramiczne, dywany z kr6tkim wlosiem 

6. Zastrzei:enia
W przypadku wystqpienia ponizej okreslonych okolicznosci produkt 
zostanie wylqczony z gwarancji, dost�pny b�dzie platny serwis: 
A. Uszkodzenie na skutek niezastosowania sie uzytkownika do 
instrukcji uzytkowania lub na skutek niewlasciwego przechowywa
nia; 
B. Urzqdzenie lub jego cz�sci przekroczyly okres gwarancyjny; 
C. Uszkodzenie nastqpilo na skutek roz/ozenia produktu przez innq 
osob� niz technika wyznaczonego przez naszq firm�; 
D. Brak mozliwosci przedstawienia dowodu zakupu; 
E. Uszkodzenie nastqpilo na skutek sily wyzszej, jak kl�ski 
naturalne. 
F. Awaria lub uszkodzenie produktu zostalo spowodowane prze 

nieoczekiwanq przyczyn� lub blqd czlowieka (w tym bl�dne 
uzytkowanie, wciqgni�cie plynu, nieprawidlowe pod/qcze
nie/odlqczenie zasilania, zadrapanie, uderzenie, niewlasciwe 
napi�cie itd.) 
G. Sensor krawędziowy urządzenia może generować komunikat błędu 
podczas pracy na powierzchniach które pochłaniają promienie 
świetlne, takie jak głęboko matowe czarne dywany lub wysoko 
szkliwione powierzchnie, które z uwagi na swoją strukturę rozpraszają 
promień generowany przez czujnik oraz przy wykryciu nagłego uskoku 
między płaszczyznami, jak np. listwy krawędziowe.



Cz�sci zestawu 

Robot 

sprzqtajqco-odkurzajqcy 1 szt 

EU 

y 

Jednostka automatycznego 

wyrzucania brudu 1 szt 

Pojemnik na wod11 

2w1-1 szt 

Szczotka 

gl6wna 1 szt 

Szczotki Filtr Gl6wna szczotka 

boczne 2 szt HEPA 1 szt oslona 1 szt 
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Torebki na 

kurz 3 szt 

Podr11cznik 1 szt. Uchwyt mopa 1 szt Mop 2szt Mop jednorazowy 10 szt Narz11dzie do HEPA do jednostki 

automatycznego 

wyrzucania brudu 1 szt 

Szybki Przewodnk 

Uzytkowania 1 szt 

Uwagi: 

Filtr HEPA i narz11dzie do czyszczenia Sq zainstalowane w pojemniku na wod112 w 1. 

Pojemnik na wod112 w 1, gl6wna szczotka i szczotki boczne sq zainstalowane w urzqdzeniu. 

czyszczenia 1 szt 

Torebki na kurz i HEPA sq zainstalowane w jednostce automatycznego wyrzucania kurzu lub znajdujq si11 w pudelku z akcesoriami. 

Mop jest zainstalowany na uchwycie mopa. 



Wprowadzenie 

Konfiguracja Sieci 
• Kiedy robot jest wt11czony, wcisnij 

jednoczesnie i przytrzymaj przyciski (I) 

i Q przez 3 sekundy az uslyszysz 
komiunikat glosowy .Activate network 

configuration" (Aktywacja konfiguracji 
sieci), nast�pnie pusc przyciski celem 
aktywacji konfuguracji sieci. 

• Kiedy robot jest wt11czony, wcisnij 
jednoczesnie i przytrzymaj przyciski (I) 

i Q przez for 10 sekund uslyszysz 
komiunikat glosowy. Robot is going to 
restore factory settings" (Przywr6cone 

zostan11 ustawienia fabryczne 
urzqdzenia). Po przywr6ceniu ustawiel1 

fabrycznych konieczne jest ponowne 

uruchomienie urzqdzenia. 

Q lnteligentne tadowanie 
• Wcisnij kr6tko przycisk, aby uruchomic inteligentne 

ladowanie. 

• Przytrzymaj przez 5 sekund, aby wt11czy6 tryb parowania. 

(0 Wytqcz/Wtqcz zasialnie, 
Sprzqtanie globalne 

• Wcisnij kr6tko przycisk, aby uruchomi6/zatrzyma6 
sprzqtanie. 

• Przytrzymaj przez 5 sekund, abywlqczy6/wylqczy6 zasilanie. 
Bialy: working/pause/full battery/standby 
Waln□ migajqcy kolor bialy: lqczenie z sieci'I 
Migajqcy kolor pomarariczowy: ladowanie/usuwanie brudu 
Waln□ migajqcy kolor pomarariczowy: slaba bacteria/ 
nieprawidfowe dziafanie 

Dioda LED wylqczona wskazuje tryb od/qczonego zasilania/ 
uSpienia 

Czujnik IR 

Przycisk reset 
aby wymusic wytqczenie. 
• Wcisnij kr6tko, aby wylqczyc 



Wprowadzenie 

Robot czyszczqco-sprzcitajqcy i czujnik 

e 

(D Radar laserowy @ Uniwersalne k6tko @szczotka obrotowa 
® Ostona wierzchnia(?) Elektrody ladujc1ce @K61ko lewe 

@) Przycisk @ Szczotka boczna @ K61ko prawe 

Jednostka automatycznego wyrzucania brudu (2 w 1 

do zbierania kurzu i fadowania) 

�---� Oslona g6rna
Usun oslon� g6rnq. 

\J 
Wl6z/Wyjmij torebk� na kurz 

------+� Uchwyt torebki na kurz 

@) Czujnik IR @ Czujnik spadku podloza@ Pojemnik na wod� 2 w 1 
® Czujnik kolizyjny @ostona szczotki gt6wnej 

2- Pojemnik na wod1;12 w 1

,------==-----=-----oWejscie 

•w',!---Narz�dzie do czyszczenia
Tf---Przycisk odtc1czania pojemnika na kurz

�"""'��=-----Pojemnik na kurz

� Uchwyt mopa 

�Mop

Zacisk filtra 

Filtr Torebka na kurz (w tym jednostka automatycznegowyrzucania brudu). 
Uwaga: Torebka na kurz podlega zuzyciu i nie powinna bye uzywana 
ponownie. 
Nalezy regularnie jq wymieniac. 



lnstrukcja lnstalacji 

Zamontuj jednostkE;,l automatycznego wyrzucania brudu 
(1) Umiesc jednostk� automatycznego wyrzucania brudu na 
ptaskim podtoiu przy scianie i podhicz wtyczk� do odpowied-
niego gniazdka, wtqcz zasilanie. 

Umiesc is '' bl ko sciany. 

I I I I 

l 

(2) Upewnij si�. ie w w odlegtosci 1.2 m z przodu i 0,5 m po 
bokach nie znajdujq si� iadne przeszkody.

lnstrukcja Ui:Y,tkowar.iia 

Wtqcz/Wytqcz 

Przytrzymaj przycisk zasilania (I) przez 5 sekundy w celu 
wtqczenia robota. Dioda LED zaswieci si� powoli, a nast�pnie 
stale biatym kolorem, robot znajduje si� w trybie czuwania. Kiedy 
robot nie porusza si�. przytrzymaj przycisk zasilania (I) przez 5 
sekundy w celu wytqczenia. Robot przejdzie w tryb uspienia w 
przypadku bezczynnosci przez okres 10 mi nut. W trybie uspienia 
wcisnijjakikolwiek przycisk, aby uruchomic urzqdzenie. 

Parady: Podczas tadowania robot nie moie bye wytqczony lub 
uspiony. 

Zamiatanie 

W trybie zasilania, wcisnij kr6tko przycisk (I) z komunikatem " 
start global sweeping" (rozpocznij zamiatanie globalne). 

Podczas czyszczenia, wcisnij kr6tko przycisk (I) aby przerwac 
czyszczen ie. 

Parady: Przy niskim poziomie natadowania baterii funkcja 
czyszczenia nie moie zostac uruchomiona. 

Automatyczne/r�czne tadowanie 

Po zakor'lczeniu czyszczenia nast�puje komunikat gtosowy 
"cleaning finished and recharging started" (czyszczenie 
zakor'lczone, tadowanie rozpocz�te), a robot przyst�puje do 
tadowania. 

W przypadku niskiego poziomu natadowania baterii podczas 
czyszczenia robot rozpocznie tadowanie automatycznie. 

Napetnianie pojemnika lub czyszczenie mopa 

Wcisnij kr6tko przycisk (I), aby zatrzymac prac� robota; usur'l 
modut mopujqcy, napetnij ponownie zbiornik i wyczysc mop; 
zamontuj ponownie modut mopujqcy i ponownie wcisnij kr6tko 
przycisk, aby wznowic czyszczenie. 



lnstrukcja Ui:Y,tkowar.iia 

Konfiguracja sieci i aktualizacja oprogramowania 

Pobierz Aplikacj� Mijia i wykorzystaj urzqdzenie mobilne to 
zresetowania WiFi zgodnie z poradami odnosnie Aplikacji. 
Patrz Szybki Przewodnik w celu uzyskania dalszych 
informacji. Moi:esz sprawdzic i zaktualizowac 
oprogramowanie za pomocq Aplikacji. Upewnij si�. i:e sprz�t 
jest tadowany podczas aktualizacji. Przeczytaj przewodnik w 
Aplikacji w celu poznania szczeg6t6w aktualizacji. Skonfigu
ruj siec zgodnie z poradami w Aplikacji po zakonczeniu 
tadowania. Moi:esz wykorzystac Aplikacj� dla sterowania 
zdalnego, rezerwacji itp., jesli tylko urzqdzenie potqczone 
jest z sieciq. 

Bt�dy 

W przypadku bt�du robota, wyemitowane zostanq sygnaty 
dzwi�kowe i swietlne poprzez diod� LED migajqcq na 
pomaranczowo. Wi�cej szczeg6t6w patrz Rozwiqzywanie 
problem6w. 

W przypadku bt�du robot automatycznie przejdzie w tryb 
uspienia w przypadku bezczynnosci przez 10 minut. 

Jak stosowac 

1. Pot6i: robota na ptaskiej podtodze w domu. Usun
ochron� granicznq po obu stronach zderzaka.

2. Wnisnij przycisk wyjmowania Pojemnika na Kurz, aby 
usunqc Pojemnik na Kurz 2 w 1 z Pojemnikiem na Wad�. 

3. Namocz mop wodq i przytqcz do magicznej tasmy i
zacisnij. Wprowadz wad� przez wpust i zamocuj pokryw�.

4. Zamontuj Pojemnik na Kurz 2 w 1 z Pojemnikiem na
Wad� w robocie. Aby ponownie zamontowac Zintegrowa
ny pojemnik, wcisnij go w slot. Nast�pnie popchnij na dole
ai: ustyszysz klikni�cie.



lnstrukcja Ui:Y,tkowania 

5. Przytrzymaj przycisk (I) przez 5 sekundy, aby wtqczyc
robota, a nastQpnie wcisnij kr6tko przycisk Q , aby
natadowac ponownie. Robot bQdzie gotowy do dziatania
po petnym natadowaniu.

6. Robot wr6ci do bazy automatycznego wyrzucania brudu
po dziataniu dtuzszym niz 1 minuta, i zacznie autamotycznie
process oczyszczania. Funkcja automatycznego wyrzuca
nia brudu moze bye wtqczona i wytqczona poprzez Aplikac
jQ. Po wytqczeniu funkcji automatycznego wyrzucania
brudu automatyczne wyrzucanie brudu nie bQdzie 
przeprowadzane, gdy robot wr6ci do bazy automatycznego
wyrzucania brudu.

Uwaga: 

1. Robot nie moze bye wlqczony przy niskim poziomie naladowania. W 

takim przypadku, nalezy najpierw naladowac robota. 

2. W przypadku niskiego poziomu naladowania baterii podczas 

zamiatania, robot automatycznie powr6ci do stacji ladowania, a 

nast11pnie powr6ci do punktu przerwania pracy i wznowi sprzqtanie. 

3. Przy poczqtkowym uzyciu w pojemniku moie bye ma/a wody, co jest 

pozostalosciq po pr6bce do testowania. Jest to normalna sytuacja i 

moina dalej korzystac z urzqdzenia. 

4. Podczas czyszczenia urzqdzenia upewnij si11, ie pojemnik na wod112 

w 1 z pojemnikiem na wod11 zostal zamontowany poprawnie w 

urzqdzeniu,jak r6wniez filtr i zacisk fi ltra w pojemniku na wod112 w 1 

z pojemnikiem na wod11 zostaly zamontowane. 

5. Zamknij pok ryw11 g6rnqjednostki automatycznego wyrzucania 

brudu przed wyrzucaniem brudu. 

6. Sprawdz czy rura czyszczqca nie jest zapchana i usur'i jakieko lwiek 

ciala obce,jeieli proces wyrzucania brudu nie przebiega normalnie. 

Jak podtqCZY,C 

Podfqcz do Aplikacji Mijia 

Produkt pracu je z aplikacjq Mijia. Kontroluj urzqdzenie i 
wydawaj poleceniajemu oraz innym urzqdzeniom domowym 
za pomocq aplikacji Mijia. 

Uwagi: Jako ie Aplikacja Mijia podlega ulepszeniom i 
aktualizacjom co pewien czas, rzeczywiste funkcjonowanie 
moze r6inic siQ od opisanego powyzej. Kontroluj urzqdzenie 
postQpUjqc zgodnie z instrukcjami w obecnej wersji Aplikacji 
Mijia. 

Uwaga: "Pracuje z Mijia" zatwierdzane 
jestjedynie na poziomie oprogramowa
nia. MIUI i Mijia nie sq odpowiedzialne 
za przedsiQbiorstwo ijego produkcjQ, 
standard owe wdrozenie, kontrolQ 
jakosci i inne aspekty produktu. 

�!� works with 

,� ffllJla 

Zeskanuj kod QR, aby pobrac i zainstalowac 
aplikacj�. Zostaniesz przekierowany do 
strony instalacji potqczenia, jesli aplikacja 
jest juz zainstalowana. Lub wyszukaj "Viomi 
mall/Mijia" w app Store, zeby jq pobrac i 
zainstalowac. Otw6rz aplikacjQ, wcisnij "+" 
po prawej stronie na g6rze, a nastQpnie 
postQpuj zgodnie z poleceniami, zeby dodac 
urzqdzenie. 



Jak podtqcz:v.6 

Podtc1:cz zasilanie 
Podtqcz wtyczk� do gniazdka. 

Pobierz Aplikacj� 
Wyszukaj "Viomi mall" or "Mijia" w app store; lub zeskanuj kod QR, 
i:eby po brae aplikacj� i jq zainstalowac. 

Powiqi: telefon z systemem Android z Wi-Fi 
Nacisnij dost�pny produkt i wcisnij "connect" (potqcz), i:eby 
kontynuowac. Post�puj zgodnie ze wskaz6wkami. 

Powiqi: telefon z systemem iOS z Wi-Fi 
Wybierz hotspot robota w ustawieniach Wi-Fi w twoim telefonie 
i zaczekaj na potqczenie; Wr66 do Aplikacji, wcisnij "next" (dalej) 
i post�puj zgodnie ze wskaz6wkami, i:eby zakonczyc proces. 
Uwagi: Patrz Jak Zresetowac Wi-Fi, jesli tw6j telefon nie moi:e 
si� potqczyc z odkurzaczem Viomi (jak nast�puje); Potqcz z Wi-Fi 
w celu optymalnej obstugi. 

Resetowanie Wi-Fi 
Kiedy tw6j router jest wymienianu lub zmienione jest hasto Wi-Fi, 
nalei:y zresetowac ustawienia Wi-Fi poprzez przytrzymanie obu 
przycisk6w przez 3 sekundy, ai: dioda Wi-Fi zaswieci si� na biato i 
nastqpi komunikat potwierdzajqcy pomyslne zresetowanie 
ustawien Wi-Fi. 

Konserwacja 

Pojemnik na Kurz 2 w 1 z Pojemnikiem na Wad� 

1. Nacisnij przycisk wyjmowania Pojemnik na Kurz i wyciqgnij
pojemnik.

2. Rozlui:nij zacisk Pojemnika na Kurz, i:eby usunqc zacisk
tiltra.



Konserwacja 

3. Wyjmij filtr.

Zacisk filtra 

Filtr 

4. Oczysc filtr i zacisnij za pomocc1 narz�dzia do czyszczenia.

5. Oczysc Pojemnik na Kurz za pomocc1 narz�dzia do czyszcze
nia. 

6. Obr6c pojemnik i usun mop, i:eby go wyczyscic lub wymienic.

Parady: 
1. Czysc mopa regularnie z uwagi na zapewnienie prawidlowosci 

dzialania. 
2. Upewnij si1;1, zeby wyjqc mop i czyscic go, a nast1;1pnie suszyc 

poprzez wykr1;1canie. Nie nalezy czyscic go, gdy jest zamontowany do 
pojemnika, maze to spowodowac uszkodzenie pojemnika. 

3. Nalezy uzywac pojemnika na wod1;1 do mopowania co najmniej raz 
na dwa tygodnie, aby utrzymac go w dobrym stanie i uniknqc 
uszkodzenia pojemnika na wod1;1 poprzez dlugotrwale wysuszenie. 



Konserwacja 

Czyszczenie gt6wnej szczotki 
1. Gt6wna szczotka podlega zui:yciu i powinna bye czyszczona

cotygodniowo. Zaleca si� wymian� gt6wnej szczotki co 6-12

miesi�cy, aby zapewnie prawidlowe dzialanie. Obr6e robota,
zdejmij pokryw� gt6wnej szczotki i wyjmij szczotk�. naciska
jqc na zacisk przy pokrywie.

Uwaga: Uwai:aj, i:eby nie uderzye urzqdzeniem podczas 

odwracania, i:eby nie uszkodzie radaru laserowego. 

Pokrywa szczotki g/6wnej 

Gt6wna szczotka 

2. Odetnij noi:em wtosy owini�te wok61 szczotki i wyczyse gt6wnq
szczotk� drugim koncem noi:a.

3. Zamontuj g/6wnq szczotk� i pokryw� gt6wnej szczotki i 

zacisnij zacisk.

Czyszczenie/wymiana szczotki bocznej 

1. Szczotka boczna po/qczona jest klamrami i maze bye
latwo wyj�ta r�cznie.

Wyjmowanie 
�-� 

2. Zamontuj szczotk� bocznq po wyczyszczeniu, lub
wymien szczotk� bocznq.

Montowanie 

Parady: 

1. Zaleca si11 wymian11 szczotki bocznej co 3-6 miesi11cy, aby zapewnic 
prawidlowe spm1tanie. 



Konserwacja 

Wymiana torebki na kurz 

1. Kiedy torebka na kurz jest petna, zapali si� pomarar'lczowa 
dioda LED na jednostce wyrzucania brudu. Nalei:y wymienic
tore bk� na nowq. Nalei:y wymienic tore bk� na kurz w 
odpowiednim czasie, kiedy si� napetni, i:eby funkcja 
wyrzucania brudu dziatata prawidtowo. 

Wymien przew6d ssqcy 

1. Odwr6c jednostk� automatycznego wyrzucania, i:eby
sprawdzic, czy tune I zasysania kurzu nie jest zapchany.
Jei:eli jest zapchany, zdejmij przezroczystq oston� za
pomocq srubokr�tu i usur'I przedmioty zapychajqce tunel 
zgodnie z ponii:szym obrazkiem.

Uwaga: Nie demontuj z ui:yciem nadmiernej sity. 

Po zakor'lczeniu czyszczenia, zamontuj na miejsce ponownie. 

Czyszczenie czujnika 

1. Zaleca si� cotygodniowe czyszczenie kai:dego czujnika za
pomocq czystej, mi�kkiej scierki, i:eby zapewnic prawidtowe
sprzqtanie.

Robot odkurzajqco-mopujqcy: 

Czujnik spadku podtoi:a 4 szt 

Czujnik laserowy 3 szt 

Elektroda tadujqca 2 szt

Radar laserowy 1 szt

Czujnik laserowy 

Czujnik spadku p 
odtoi:a 

Czujnik spadku 
podtoi:a 

Radar laserowy 

Elektroda tadujqca 



Konserwacja 

Stacja tadowania jednostki automatycznego wyrzucania brudu: 

Soczewka IR 1 szt 

Sanda tadujqca jednostki automatycznego wyrzucania brudu 2 szt 

�-----+-� Soczewka IR 

Elektrody tadujqce 

Parady: 
1. Nalezy regularnie czyscic elektrody ladujqce robota oraz jednostki 

automatycznego wyrzucania brudu, i scierac kurz z elektrod ladujqcych 
mi11kkq suchq scierkq lub narz11dziem do czyszczenia. 

Konserwacja baterii 

1.Robot wyposaiony jest w paczk� tadowalnych baterii
litowo-jonowych o wysokiej wydajnosci. Nalezy regularnie 
tadowa6 bateri�, zeby utrzyma6 jej prawidtowe dziatanie. 

2. Jesli przez dtugi czas nei uzywasz urzqdzenia, nalezy je
wytqczy6, tadowa6 przynajmniej raz na miesiqc, aby uniknq6
uszkodzenia baterii z powodu nadmiernego roztadowania.

Specyfikacje 

Robot Odkurzajqco-mopujqcy 

Model V-RVCLMD40B 

RozmiarY 4>3S0mm•9Smm 

Napi11cie znamionowe 14.4V= 

Moc znamionowa SSW 

Pojemnosc baterii S200mAh 

l'..qcznosc bezprzewodowa Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz 

Cz11stotliwos6 Dzialania 2400-283SMHz 

Maksymalna Moc na Wyjsciu s18 dBm 

Jednostka automatycznego wyrzucania 
brudu 

Model V-RVCLMD40B

Moc znamionowa 1050W 

Napi�cie znamionowe na wejsciu 220-240V-

Napi�cie znamionowe na wyjsciu 24V=1.5A 

Cz�stotliwos6 znamionowa 50/60Hz 

Rozmiary 405*238*295mm 

Ten produkt odpowiada standardom Klasy I bezpieczenstwa 
laser6w okreslonej w IEC60825-1:2014 i nie generuje promienio
wania szkodliwego dla ludzi. 



Rozwi qZY,wan ie 

Komunikat bt�du Rozwiqzanie 
Problem Rozwiqzanie 

Nie uruchamia sii:1 Niski poziom naladowania baterii ldz do 

Btqd #1. Upewnij si�, i:e Sprawdz, czy wok6t radaru alserowe-
zasi�g czujnika lasera go nie znajdujq si� przedmioty obce, 
nie napotyka lub przenies robota i wtqcz go 
przeszk6d. ponownie. 

jednostki automatycznego wyrzucania brudu 
przed uzyciem, zeby naladowac. Temperatura 
otoczenia jest zbyt niska (nizsza niz 0

°

C) lub 
zbyt wysoka (wyisza niz 50

°

C) 

Btqd #2. Wyczys6 Wyczys6 czujnik spadku podtoi:a i 
czujnik spadku podtoi:a spr6buj ponownie (wi�cej 

Nie rozpoczyna zamiatani, Niski poziom naladowania baterii ldz do 
jednostki automatycznego wyrzucania 
brudu przed uzyciem, zeby naladowac 

i przenies robota. szczeg6t6w patrz instrukcja 
ui:ytkownika). 

Nie rozpoczyna Zbyt duio przedzk6d wok61 jednostki 
ladowania automatycznego wyrzucania brudu. Nalezy 

Btqd #3. Wykryto silne Przenies robota i spr6buj ponownie. 
pole magnetyczne. 
Przenies robota i spr6buj 
ponownie. 

umiescic jednostki:1 automatycznego 
wyrzucania brudu na otwartej przestrzeni. 
Gl6wne urzqdzenie znajduje sii:1 zbyt daleko 
od jednostki automatycznego wyrzucania 
brudu. Nalezy umiescic blizej jednostki 
automatycznego wyrzucania brudu i 

Btqd #4. Sprawdz czujnik Spr6buj wcisnq6 pasek zderzaka i 
spr6bowac ponownie. 

kolizji i usunjakiekolwie� usunq6 przedmioty obce, a Urzqdzenie dziala Odlqcz zasilanie i podlqcz ponownie. 

przedmioty na nim. nast�pnie uruchom ponownie nieprawidlowo. 

robota. Sprzqtanie jest Gl6wna szczotka, szczotka boczna lub 

Btqd #5. Temperatura Robot pracuje w zbyt wysokiej lub w 
robota odbiega od zbyt niskiej temperaturze. Wstrzymaj 
normy. Wstrzymaj uzywanie, ai: temperatura powr6ci do 
ui:ywanie, ai: temperatu- normalnych wartosci. 
ra powr6ci do 
normalnych wartosci. 

halasliwe. lewe/prawe k61ko jest uszkodzone przed 
przedmioty obce. Odlqcz zasilanie i wyjmij 
przedmioty obce. 

Jakosc sprzqtania Jednostka automatycznego wyrzucania 
spadla lub pozostawia- brudu jest pelna. Opr6znij zbiornik. 
ny jest kurz. Filtr jest zapchany. Wyczysc go Gl6wna 

szczotka jest uszkodzona przez przedmiot 

Btqd #6. Btqd tadowan- Sprawdz adapter, lub czy jednostka 
obey. Wyczysc szczotki:1 gl6wnq. 

ia. Nalei:y wyczysci6 automatycznego wyrzucania brudu 
wtyczk� tadujqCq znajduje si� w pozycji poziomej. 

Wytqcz robota i jednostk� 

Polqczenie Wi-Fi jest Slaby sygnal Wi-Fi. Upewnij sii:1, ie robot 
niedost11pne. znajduje sii:1 w zasiegu sieci Wi-Fi. 

Niepowodzenie polqczenia Wi-Fi. Zresetuj 
automatycznego wyrzucania brudu, po/qczenie Wi-Fi i pobierz najnowszq wersji:1 

wyczys6 styki metalowe. Aplikacji i spr6buj ponownie. 



Problem Rozwiqzanie 

Robot jest caly czas w Upewnij si�, ze robot jest prawidlowo 
trybie offline. pod/qczony do sieci Wi-Fi i ze caly czas 

znajduje si� w jej zasi�gu. 

Wznowienie w punkcie Upewnij si�, ze nie jest aktywowany tryb 
przerwania pracy. ,,nie przeszkadzaj", kt6ry wylqcza 

kontynuacj� od punktu przerwania pracy. 
Kontynuacja od punktu przerwania pracy 
jest niedost�pna podczas /adowania 
urzqdzenia. 

Robot nie maze wr6ci6 Jako ze robot wygeneruje ponownie map� 
do stacji ladowania z po sprzqtaniu od okreslonego punktu lub 
okreslonego punktu po przeniesieniu na duzq odleglosc, maze 
sprzqtania lub po si� to wiqzac z brakiem mozliwosci 
przeniesieniu. zlokalizowania stacji ladujqcej. W tym 

wypadku przenies r�cznie robota do stacji 
ladowania. 

8/qd /adowania. Upewnij si�, ze wok61 stacji ladowania jest 
wystarczajqco miejsca i ze kurz lub inne 
przedmioty nie zalegajq na powierzchni 
elektrody ladujqcej. 

Zaplanowane Upewnij si�, ze urzqdzenie zostalo 
sprzqtanie nie odbylo polqczone do sieci, rozlqczenie 
si�. spowoduje desynchronizacj� i brak 

wykonania zaplanowanego sprzqtania. 

Robot nie maze zostac Upewnij si�, ze zar6wno stacja ladujqca 
sparowany z telefonem. oraz g/6wne urzqdzenie Sq w zasi�gu sieci 

Wi-Fi i sygnal jest dobry, nast�pnie 
zresetuj siec Wi-Fi dla sparowania zgodnie 
z instrukcjami w instrukcji obs/ugi. 



Ochrona środowiska

Zużyty sprzęt elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywą Unii Europejskiej, nie może być 
umieszczany łącznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiórce i 
recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniając jego prawidłowe usuwanie, zapobiegasz 
potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla środowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. 
System zbierania zużytego sprzętu zgodny jest z lokalnie obowiązującymi przepisami ochrony 
środowiska dotyczącymi usuwania odpadów. Szczegółowe informacje na ten temat można 
uzyskać w urzędzie miejskim, zakładzie oczyszczania lub sklepie, w którym produkt został 
zakupiony.
Produkt spełnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejścia Unii Europejskiej (UE), dotyczą-
cych zagadnień związanych z bezpieczeństwem użytkowania, ochroną zdrowia i ochroną środo-
wiska, określających zagrożenia, które powinny zostać wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest tłumaczeniem oryginalnej instrukcji obsługi, stworzonej przez produ-
centa.

Szczegółowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora / producenta dostępne na stronie 
internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Produkt należy regularnie konserwować (czyścić) we własnym zakresie lub przez wyspecjalizowane 
punkty serwisowe na koszt i w zakresie użytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych 
akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukcji obsługi, należy regularnie, 
minimum raz na tydzień oceniać odmienność stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego 
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmienności należy pilnie podjąć 
kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji 
w chwili wykrycia stanu odmienności może doprowadzić do trwałego uszkodzenia produktu. Gwarant 
nie ponosi odpowiedzialności za uszkodzenia wynikające z zaniedbania.

Dla akumulatorów LI-ION 

Urządzenie wyposażone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy) który z uwagi na swoją fizyczną i 
chemiczną budowę starzeje się z biegiem czasu i użytkowania. Producent określa maksymalny czas 
pracy urządzenia w warunkach laboratoryjnych gdzie występują optymalne warunki pracy dla 
urządzenia a sam akumulator jest nowy i w pełni naładowany. Czas pracy w rzeczywistości może się 
różnić od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada urządzenia a cecha produktu. Aby zachować 
maksymalną żywotność akumulatora nie zaleca się go rozładowywać do poziomu poniżej 3,18V lub 
15% ogólnej pojemności. Niższe wartości, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzają je trwale i nie jest to 
objęte gwarancją. W przypadku zaniechania używania akumulatora lub całego urządzenia przez czas 
dłuższy niż jeden miesiąc należy akumulator naładować do 50% i sprawdzać cyklicznie co dwa miesią-
ce poziom jego naładowania. Przechowuj akumulator i urządzenie w miejscu suchym, z dala od słońca 
i ujemnych temperatur.

Dla akumulatorów LIPO

Urządzenie wyposażone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy) który z uwagi na swoją fizyczną 
i chemiczną budowę starzeje  się z biegiem czasu i użytkowania. Producent określa maksymalny czas  
pracy urządzenia w warunkach laboratoryjnych gdzie występują optymalne warunki pracy dla 
urządzenia a sam akumulator jest nowy i w pełni  naładowany. Czas pracy w rzeczywistości może się 
różnić od deklarowanego  w ofercie i nie jest to wada urządzenia a cecha produktu. Aby zachować  
maksymalną żywotność akumulatora nie zaleca się go rozładowywać do  poziomu poniżej 3,5V lub 5% 
ogólnej pojemności. Niższe wartości, jak np  3,2V dla ogniwa uszkadzają je trwale i nie jest to objęte 
gwarancją. W  przypadku zaniechania używania akumulatora lub całego urządzenia przez  czas 
dłuższy niż jeden miesiąc należy akumulator naładować do 50% i  sprawdzać cyklicznie co dwa miesią-
ce poziom jego naładowania. Przechowuj  akumulator i urządzenie w miejscu suchym, z dala od 
słońca i ujemnych  temperatur.
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