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Instrukcja obstugi



Zyj inteligentnie. Ciesz sie zyciem.

W razie problemow, ktére nie zostaty opisane w niniejszej instrukciji, skontaktuj sie z centrum obstugi klienta, by technik
maogt pomac ci je rozwigzac i odpowiedziat na Twoje pytania.

Wiecej informacji znajdziesz na oficjalnej stronie internetowej ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com

Producent zastrzega sobie prawo do zmian technologicznych i/lub konstrukcyjnych w celu nieustannego ulepszania
produktu.

Dziekujemy za wybor robota DEEBOT!
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1.

Wazne wskazowki dotyczace

bezpieczenstwa

WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA

Podczas korzystania z urzadzenia elektrycznego
nalezy zawsze przestrzega¢ podstawowych zasad
ostroznosci, w tym:

PRZED UZYCIEM TEGO URZADZENIA
PRZECZYTAJ WSZYSTKIE INSTRUKCJE
ZACHOWAJ TE INSTRUKCJE

1.

¢

Z tego urzadzenia moga korzysta¢ dzieci w
wieku od 8 lat i osoby o obnizonej sprawnosci
fizycznej, sensorycznej, umystowej lub bez
odpowiedniej wiedzy i doswiadczenia, jezeli
zostaty poddane nadzorowi lub szkoleniu do-
tyczgcemu korzystania z urzgdzenia w spo-
séb bezpieczny i rozumiejg zagrozenia z nim
zwigzane. Dzieciom nie wolno bawi¢ sie tym
urzadzeniem. Czyszczenie i konserwacja urza-
dzenia nie moga by¢ wykonywane przez dzieci
bez nadzoru.

. Oczysc¢ obszar do sprzatania. Usun przewody

zasilajgce i mate przedmioty z podtogi, ktore
moga splata¢ urzadzenie. Umies¢ fredzle pod

dywanem i podnies z podtogi takie rzeczy jak
zastony i obrusy.

. Jesli na obszarze czyszczenia wystepuje spa-

dek z powodu stopnia lub schoddéw, nalezy
przy pierwszym uzyciu uruchomic¢ urzgdzenie
pod nadzorem, aby upewnic sie, ze moze ono
wykry¢ stopien bez upadku. Umieszczenie
bariery przy krawedzi moze by¢ konieczne,
aby urzadzenie nie spadafo. Nalezy upewnic
sie, Zze bariera nie stanowi zagrozenia.

. Uzywac tylko w sposoéb opisany w tej instruk-

cji. Nalezy uzywac tylko akcesoriow zaleca-
nych lub sprzedawanych przez producenta.

. Nalezy upewnic sie, ze napiecie zrodta zasi-

lania odpowiada napieciu zasilajgcemu ozna-
czonemu na stacji dokujacej.

. TYLKO do uzytku DOMOWEGO. Nie nalezy

korzysta¢ z urzadzenia w Ssrodowisku ze-
wnetrznym, komercyjnym ani przemystowym.

. Uzywaj tylko oryginalnego akumulatora i sta-

cji dokujgcej dotgczonej do urzadzenia przez
producenta. Zakaz uzywania baterii nietado-
walnych.

. Nie uzywaj urzadzenia bez zbiornika na kurz i/

lub bez zatozonych filtréw.

. Nie korzystaj z urzadzenia w miejscach, w
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ktérych znajduja sie zapalone swieczki lub de-
likatne przedmioty.

Nie korzystaj z urzadzenia w skrajnie zimnych
lub goracych warunkach (ponizej -5°C/23°F lub
powyzej 40°C/104°F).

Utrzymuj wtosy, luzng odziez, palce i wszyst-
kie czesci ciata z dala od dowolnego otworu
i ruchomych czesci urzgdzenia.

Nie korzystaj z urzadzenia w pomieszczeniu,
w ktérym $pi niemowle lub dziecko.

Nie uzywaj urzgdzenia na mokrych nawierzch-
niach lub powierzchniach z wodg stojaca.
Przypilnuj, aby urzadzenie nie zbierato duzych
przedmiotow, takich jak kamienie, duze ka-
watki papieru, lub dowolnych przedmiotow,
ktére moga zapchac urzadzenie.

Nie uzywaj urzadzenia do zbierania palnych
lub tatwopalnych materiatéw, takich jak ben-
zyna, toner do drukarki lub kopiarki, ani nie
uzywaj go w miejscach, gdzie moga sie znaj-
dowac.

Nie uzywaj urzadzenia do zbierania elemen-
tow palacych sie lub dymigcych, takich jak
papierosy, zapatki, gorgcy popiot lub czego-
kolwiek, co moze powodowac pozar.

Nie wktadaj przedmiotéw do wlotu ssgcego.

18.
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Nie korzystaj z urzadzenia, jesli wlot ssacy jest
zablokowany. Wiot powietrza powinien byc¢
wolny od kurzu, widkienek, wtosow lub innych
przedmiotdw, ktére mogg zmniejszy¢ prze-
ptyw powietrza.

Uwazaj, aby nie uszkodzi¢ przewodu zasilajg-
cego. Nie ciagnij, nie nies urzadzenia lub stacji
dokujgcej za przewdd zasilajgcy, nie uzywaj
przewodu zasilajgcego jako uchwytu, nie
zamykaj drzwi na kablu zasilajgcym, ani nie
ciggnij przewodu zasilania wokét ostrych kra-
wedzi lub naroznikéw. Nie przejezdzaj urza-
dzeniem przez przewdd zasilajacy. Przewod
zasilajgcy nalezy trzymac z dala od goracych
powierzchni.

Jesli przewdd zasilajgey jest uszkodzony,
musi zosta¢ on wymieniony przez producenta
lub jego przedstawiciela, aby unikna¢ niebez-
pieczenstwa.

Nie nalezy uzywac stacji dokujgcej, jesli jest
uszkodzona. Jesli zasilacz ulegt zniszczeniu
lub dziata nieprawidtowo, nie zalezy go napra-
wiac ani korzystac z niego nadal.

Nie nalezy korzystac z urzgdzenia z uszkodzo-
nym przewodem zasilajgcym lub gniazdem.
Nie uzywaj urzadzenia ani stacji dokujacej, je-
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sli nie dziatajg prawidtowo, zostaty upuszczo-
ne, uszkodzone, pozostawione na zewnatrz
lub w kontakcie z wodg. Muszg zostac¢ napra-
wione przez producenta lub jego przedstawi-
ciela w celu uniknigcia zagrozenia.

Przed czyszczeniem lub konserwacjg urzg-
dzenia nalezy WYLACZYC przetacznik zasila-
nia.

Przed czyszczeniem lub konserwacja stacji
dokujacej nalezy wyjac¢ wtyczke z gniazdka.
Wyjmij urzgdzenie ze stacji dokujgcej i WY-
tACZ zasilanie urzadzenia, zanim wyjmiesz
akumulator z urzadzenia.

Przed usunigeciem urzadzenia nalezy wymon-
towac¢ akumulator i zutylizowac¢ go zgodnie
Z obowigzujgcymi przepisami.

Nalezy zutylizowac zuzyte akumulatory zgod-
nie z lokalnymi przepisami.

Nie nalezy pali¢ urzadzenia, nawet jesli jest
powaznie uszkodzone. Akumulatory moga
eksplodowac w ogniu.

Jesli nie uzywasz stacji dokujacej przez dtuz-
szy czas, odtgcz jg od pradu.

Urzadzenie musi by¢ uzytkowane zgodnie
z instrukcjami podanymi w niniejszej instrukciji
obstugi. Firma ECOVACS ROBOTICS nie po-

30.

31.

32.

nosi odpowiedzialnosci za szkody lub uszko-
dzenie ciata spowodowane niewtasciwym
uzyciem.

Robot zawiera akumulatory, ktére moga by¢
wymieniane jedynie przez wykwalifikowanych
pracownikéw. Aby wymieni¢ lub wyja¢ aku-
mulator, skontaktuj sie z dziatem obstugi klien-
ta.

Jesli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy
czas, wytacz go w celu przechowywania oraz
odtgcz stacje dokujaca.

OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora
nalezy uzywac tylko odtaczanego zasilacza
CH1822 dostarczonego z urzadzeniem lub
zasilacza CH1918 sprzedawanego osobno.

Zeby spetnié wymogi zwigzane z poddaniem
dziataniu fal radiowych, podczas pracy urzg-
dzenia nalezy zachowac odlegtos¢ 20 cm mie-
dzy urzadzeniem a osobami znajdujgcymi sie
w poblizu.

Zeby zapewnié¢ zgodno$é z tymi wymogami,
przebywanie w mniejszej odlegtosci nie jest
zalecane. Antena uzyta w tym przekazniku nie
powinna by¢ umieszczona w poblizu innych
anten lub przekaznikéw.



Zeby wytgczy¢ modut Wi-Fi w urzadzeniu
DEEBOT, wtacz robota.

Umies¢ robota na stacji dokujgcej, upewniajac
sig, ze gniazda fadujgce urzadzenia sg potaczone
ze stykami stacji dokujgce;j.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk trybu AUTO
na obudowie robota przez 20 sekund, dopoki
robot DEEBOT nie wyemituje trzech sygnatéw
dzwiekowych.

Zeby wigczy¢ modut Wi-Fi w urzadzeniu DEEBOT,
wytacz robota, a nastepnie wtgcz go ponownie.
Modut Wi-Fi zostanie wtgczony przy ponownym
uruchomieniu robota DEEBOT.

@ Klasa Il
Transformator izolujacy odporny na
zwarcia

Zasilacz przetaczajacy

@
%

Tylko do uzytku w pomieszczeniach.

- Prad staty

~ Prad zmienny

Dla krajow UE

Informacje o deklaracji zgodnosci UE mozna
znalez¢ na stronie internetowej: https://www.
ecovacs.com/global/compliance

X

Prawidiowa utylizacja tego produktu
Oznaczenie to wskazuje, ze nie nalezy wyrzucac
tego produktu do innych odpadéw domowych
w catej UE. Aby zapobiec zagrozeniom dla sro-
dowiska naturalnego lub zdrowia ludzi poprzez
niekontrolowane usuniecie odpaddéw, nalezy
poddac je recyklingowi w celu promowania
zrownowazonego ponownego wykorzystania
zasobow materialnych. Aby poddac recyklingo-
wi uzywane urzadzenie, skorzystaj z systemow
zwrotu i odbioru lub skontaktuj sie ze sprzedaw-
c3g, u ktérego zakupiono produkt. On podda pro-
dukt bezpiecznemu recyklingowi.
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2. Zawartosc opakowania/2.1 Zawartos¢ opakowania

Robot Stacja dokujaca Instrukcja obstugi Szczotki boczne

Filtr o wysokiej wydajnosci System oscylacyjny Jednorazowe $ciereczki
i filtr gabkowy OZMO Pro czyszczace

Uwaga: Rysunki i ilustracje stuza wytacznie jako przyktady i moga réznic sie od rzeczywistego wygladu produktu.
Wyglad produktu i specyfikacje moga ulec zmianie bez dodatkowych powiadomien.

I



2. Zawartosc opakowania/2.2 Rysunek produktu

Robot

/ = Goérna pokrywa
Przycisk trybu AUTO l

Przycisk RESET

Wskaznik stanu
robota Wi-Fi

Wytacznik
zasilania
Wielofunkcyjne
narzedzie czysz-
czace

Czujnik 3D
TrueDetect

Siatka filtra

Czujnik odlegto-
$ci TrueMapping

Przycisk
zwalniajac

Siatka filtra

Filtr o wysokiej wydajnosci
Zderzak antykolizyjny

C



Widok od dotu Stacja dokujaca

Gniazda fadujace

Czujnik wykry-
wania dywandéw Kétko uniwersalne

/(Z/\\ Szczotki boczne Styki stacji dokujacej
Szczotka
gtéwna — | “
Lﬂ[ [ ]

Kotka napedowe

Przewdd zasilajacy

Czujniki antyupadkowe

System oscylacyjny OZMO Pro

Zbiornik Wiot wody

Przycisk zwal-
niajgcy zbiornik

Przycisk zwal-
niajacy szczotke

gtéwna
Jednorazowa
s c ”k\'NyIct)t wo?jy Sciereczka
Modut pomocniczy f—@ / zujniki an yukpa R czyszczaca
(wstepnie zainstalo- owe
wany)

* Nalezy zamocowac tylko jednorazowa sSciereczke czyszczaca do
systemu OZMO Pro.

¢



3. Obstuga i konfiguracja/3.1 Przed pierwszym uzyciem

Nalezy rowniez usunac¢ ze sprzatanej po- Przy pierwszym uzyciu nalezy upewni¢ sie, Umieszczenie bariery przy krawedzi
wierzchni meble (np. krzesta) i odstawic je na ze drzwi do wszystkich pomieszczen zostaty moze by¢ konieczne, aby urzadzenie
miejsce. otwarte, aby umozliwi¢ robotowi DEEBOT roz- nie spadato.

poznanie catego mieszkania.

8 OO " |
2 / @

Uguﬁ z pgdfogi wszelkie przed—. K Przed uzyciem produktu na dywa- Nig stéj w waskich pll'zestrze.rllia.ch,
mioty takie jak przewody, ubrania — || nie z fredzlami nalezy podwinaé takich jak korytarze, i upewnij sie,
czy kapcie, aby poprawi¢ wydaj- / krawedzie dywanu. ze nie blokujesz czujnika wykry-
nos¢ czyszczenia. 7/ wania.

C .




3. Obstuga i konfiguracja/3.2 Szybki start

o Usuniecie paskow i folii ochronnej




3. Obstuga i konfiguracja/3.3 Ladowanie robota DEEBOT

o Ustawienie stacji dokujacej e tadowanie urzadzenia

Przycisk @ pulsuje podczas tadowania robota DEEBOT. Przycisk @
zgasnie, jesli robot DEEBOT zostanie w petni natadowany.

6.5h~ |
4 b) 3

e Wiacz zasilanie
* Przed natadowaniem robota DEEBOT nalezy upewni¢ sie, ze modut

pomocniczy zostat zainstalowany.

* Mozesz réwniez zakupi¢ stacje automatycznego oprdzniania, ktéra
automatycznie opréznia pojemnik na kurz robota DEEBOT. Wiecej
akcesoriow mozna znalez¢ na stronie: www.ecovacs.com/global.

Uwaga: | = Wk., O = WYL.
0 Nie mozna tadowacé robota DEEBOT, jesli jest wytaczony.

C .




/3.4 Aplikacja ECOVACS HOME

Aby korzysta¢ ze wszystkich dostepnych funkcji, zalecane jest sterowanie robotem DEEBOT za pomoca aplikacji ECOVACS HOME.

Przed rozpoczeciem upewnij sig, ze: Wskaznik Wi-Fi

e Telefon komérkowy jest podtaczony do sieci Wi-Fi.

e ! Wolno pulsuje
® Sygnat bezprzewodowy w pasmie 2,4 GHz jest aktywny w routerze.

Roztaczenie z Wi-Fi lub oczeki-
wanie na potaczenie

e Wskaznik Wi-Fi na robocie DEEBOT wolno pulsuje. ‘" Szybko pulsuje

kaczenie z Wi-Fi

Swieci sie ciagtym $wiattem

Potaczenie z Wi-Fi

# Download on the GETITON A i
. App Store > Google Play Wskazowki:

W przypadku jakichkolwiek probleméw podczas konfiguraciji potacze-
;’7/ nia Wi-Fi, zapoznaj sie z sekcja Rozwigzywanie probleméw > Pota-

czenie Wi-Fi w niniejszej instrukcji.
[Q ECOVACS HOME J

(m)




3. Obstuga i konfiguracja/3.5 Obstuga robota DEEBOT

Przy pierwszym czyszczeniu nalezy nadzorowac robota DEEBOT i pomagac w razie wystapienia problemoéw.

@ st

)

e Pauza e Powrét do tadowania

Nacisniecie i przytrzymanie przycisku @ przez trzy sekundy spowo-
duje odestanie robota DEEBOT do stacji dokujace;j.

Uwaga: Panel sterowania robota wygasza sie, jesli tryb pauzy robota
jest aktywny przez kilka minut. Nacisnij przycisk trybu AUTO na robo-
cie, by wybudzi¢ robota.

C .




/3.6 System oscylacyjny OZMO Pro

Uwaga:
1. Zainstaluj system oscylacyjny OZMO Pro do zmywania podtdg.
2. Dzieki elektrycznemu mopowaniu oscylacyjnemu (do 480 oscylacji na minutg) system OZMO Pro przeznaczony jest do czyszczenia obszaréw

wyjatkowo mocno zabrudzonych lub zakurzonych.
3. Przed zainstalowaniem systemu OZMO Pro nalezy upewnic sig, ze styki sg zupetnie suche.
4. Nie nalezy wykorzystywac systemu OZMO Pro do czyszczenia dywanow.
Zdemontuj modut pomocniczy e Natéz jednorazowa Sciereczke czyszczaca

* Nalezy zamocowac tylko jednorazowa Sciereczke czyszczaca
do systemu
OZMO Pro. Zmywalna/wielokrotnego uzytku Sciereczka
czyszczaca z mikrofibry nie jest kompatybilna z systemem
OZMO Pro. Podczas zaktadania
jednorazowej Sciereczki czyszczacej nalezy upewnic sie, ze
puszysta strona zostata zamocowana
do podktadki $ciereczki czyszczacej, a kropkowana strona jest
skierowana na zewnatrz.

9 Dodaj wode
* Aby przedtuzyc¢ trwatos¢ systemu OZMO Pro, zalecane jest
stosowanie oczyszczonej lub zmiekczonej wody.
* Nie wolno moczy¢ systemu OZMO Pro w wodzie.




o Doktadnie osusz styki Q Rozpocznij zmywanie

N




4. Konserwacja/4.1 Regularna konserwacja

By zapewni¢ najwyzsza wydajnos¢ robota, nalezy regularnie przeprowadzaé czynnosci konserwacyjne i wymienia¢ czesci zgodnie z naste-
pujacymi wskazaniami:

Czes¢é robota Czestotliwosé czynnosci konserwacyjnych Czestotliwos¢é wymian
Jednorazowa $ciereczka czyszczaca Po kazdym uzyciu Wymiana po kazdym uzyciu
Szczotka boczna Raz na 2 tygodnie Co 3 do 6 miesiecy
Szczotka gtéwna Raz w tygodniu Co 6 do 12 miesiecy
Filtr gabkowy/Filtr o wysokie] wydaj- Raz w tygodniu Co 3 do 6 miesiecy
nosci
Czujnik 3D TrueDetect
Kotko uniwersalne
Czujniki antyupadkowe Raz w tygodniu /

Zderzak
Gniazda tadujace
Styki stacji dokujace;j

Przed oczyszczeniem i konserwacja robota wylacz go i odtacz stacje dokujaca od zasilania.
Dostarczone wielofunkcyjne narzedzie czyszczgce zapewnia fatwg konserwacje. Obchodz sie z narzedziem ostroznie - ma ostre krawedzie.

Uwaga: Producenci ECOVACS wytwarzaja rézne czesci zamienne i podzespoty. Skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta, by dowiedzie¢ sig¢ wigcej
o czesciach zamiennych.




/4.2 System oscylacyjny OZMO Pro

0 Zdemontuj system OZMO Pro e Jednorazowa sciereczka czyszczaca
* Po zakonczeniu zmywania przez robota DEEBOT nalezy oprézni¢ zbior-
nik.

@ Wyczysc system 0ZMO Pro
* System oscylacyjny OZMO Pro nalezy czysci¢ czysta suchg $ciereczka.
Nie wolno moczy¢ w wodzie.




4. Konserwacja/4.3 Pojemnik na kurz i filtry




4. Konserwacja/4.4 Szczotka gtdwna i szczotki boczne

Szczotka gtéwna Szczotki boczne




4. Konserwacja/4.5 Inne czesci

Uwaga: Przed czyszczeniem gniazd tadujacych robota i stykow stacji dokujacej wytacz robota oraz odtacz stacje od zasilania.

Em




/4.6 Przechowanie

Jesli robot DEEBOT nie bedzie uzywany przez pewien czas, przed
przechowaniem nalezy w petni go natadowac i wytaczy¢ zasilanie. Ro-

bota DEEBOT nalezy tadowac co 1,5 miesigca, aby zapobiec roztado-
waniu akumulatora.

Uwaga: Jesli robot DEEBOT nie jest uzywany, zalecane jest, aby byt
wigczony i fadowany.




5. Wskaznik

Robot DEEBOT informuje o wystapieniu problemu poprzez zaswiecenie sie¢ wskaznika alarmu i wyemitowanie raportu glosowego. Wiecej
informacji na temat pomocy technicznej dostepnych jest w aplikacji ECOVACS HOME i na stronie internetowej.

Wskaznik Scenariusz

Robot sprzata

Przycisk trybu AUTO $wieci sie ciggtym BIALYM Swiattem
Praca robota jest wstrzymywana podczas czyszczenia.

Robot taduje sie

Przycisk trybu AUTO miga na BIALO Robot sie uruchamia

Robot przemieszcza sie

Przycisk trybu automatycznego AUTO swieci sie ciaglym CZERWONYM

o Poziom natadowania akumulatora robota jest niski
Swiattem

Przycisk trybu automatycznego AUTO miga na CZERWONO Robot wykryt problem




6. Rozwiazywanie problemow/6.1 Rozwiagzywanie problemow

Lp.

Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Robot DEEBOT nie zostat nata-
dowany.

Robot DEEBOT nie zostat wigczony.

Wiacz robota DEEBOT.

Robot DEEBOT nie zostat podfgczony do staciji
dokujace;j.

Upewnij sig, ze gniazda tadujace robota doktadnie taczg sie
ze stykami stacji dokujace;j.

Przewdd zasilajacy nie jest podtaczony do
stacji dokujace;j.

Upewnij sig, ze przewdd zasilajacy jest doktadnie podta-
czony do stacji dokujace;.

Stacja dokujaca nie jest podtaczona do zZrodta
zasilania.

Upewnij sig, ze stacja dokujaca jest podtaczona do zZrodta
zasilania.

Akumulator jest catkowicie roztadowany.

Skontaktuj sie z centrum obstugi klienta w celu uzyskania
pomocy.

Robot DEEBOT nie moze wrdci¢

Stacja dokujaca jest niewtasciwie ustawiona.

Sprawdz w rozdziale 3.2, jak prawidtowo ustawi¢ stacje
dokujaca.

Stacja dokujgca nie jest prawidtowo podtaczo-
na.

Upewnij sig, ze stacja dokujaca jest prawidtowo podtaczo-
na.

Stacja dokujgca zostata reczenie przesunigta

Zalecamy nie przesuwac stacji dokujacej podczas czysz-

2 |do podczas czyszczenia. czenia.
stacji dokujace;j.
) 1ace] Tryb pauzy robota DEEBOT jest aktywny przez |Zalecamy nie pozostawia¢ robota DEEBOT w trybie pauzy
ponad 90 minut. dtuzej niz 90 minut.
Robot DEEBOT nie rozpoczyna czyszczenia ze |Upewnij sie, ze robot DEEBOT rozpoczyna czyszczenie ze
stacji dokujace;j. stacji dokujace;j.
Robot DEEBOT zaplatat sie w co$ na Robot DEEBOT sprébuje uwolni¢ sie na wiele sposobdw.
Robot DEEBOT podczas pracy |Podtodze (przewody elektryczne, zastony, Jesli mu sie nie uda, recznie usun przeszkody i zrestartuj
3 |napotyka przeszkode i zatrzy-  |fredzle dywanowe itp.). robota.

muje sie.

Robot DEEBOT moze zablokowac sie pod
meblami z przeswitem o podobnej wysokosci.

Ustaw fizyczng bariere lub wirtualna granice w aplikacji
ECOVACS HOME.

C




Lp.

Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Robot DEEBOT wraca do stacji

Czas sprzatania rézni sie w zaleznosci od
powierzchni podtogi, skomplikowanego
ksztattu pomieszczenia oraz wybranego trybu
czyszczenia. Jesli poziom natadowania ba-
terii jest niski, robot DEEBOT automatycznie
przetacza sie do trybu fadowania i samodziel-

Wiacz funkcje kontynuacji sprzatania w aplikacji ECO-
VACS HOME. Robot DEEBOT automatycznie wznosi
niedokonczony cykl czyszczenia, jesli funkcja kontynuacji
sprzatania jest aktywna.

4 | dokujacej przed zakoriczeniem | nie wraca do stacji dokujgce;.
sprzatania. Robot DEEBOT nie jest w stanie dotrze¢ do Nalezy rowniez uporzadkowac sprzatang powierzchnie
pewnych obszaréw zablokowanych przez odstawiajgc meble i mate przedmioty na wtasciwe miej-
meble lub bariery. sce.
Stacja dokujaca znajduje sie zbyt daleko od Nalezy umiesci¢ stacje dokujaca pod $ciana centralnego
centralnej czesci mieszkania. pomieszczenia w mieszkaniu.
Wykorzystaj aplikacje ECOVACS HOME do zaprogramo-
Funkcja harmonogramu zostata anulowana. wania robota DEEBOT, aby sprzatat mieszkanie o usta-
wionych godzinach.
Robot DEEBOT nie rozpoczyna
5 | czyszczenia automatycznie Robot DEEBOT zostat wytaczony. Witacz robota DEEBOT.
o ustawionej godzinie.
Przechowuj wiaczonego robota DEEBOT na stacji doku-
Poziom natadowania akumulatora jest niski. jacej, by mie¢ pewnos¢, ze zawsze ma w petni natadowa-
na baterie.
Podczas dziatania systemu
OZMO Pro poziom gtosnosci Jest to normalne, poniewaz system OZMO
6 | jest wyzszy w poréwnaniu do Pro zapewnia elektryczne mopowanie oscyla- | To normalne.
korzystania z systemu zmywa- | cyjne (do 480 oscylacji na minute).
nia OZMO.
ngg;ggggcozzszgzﬁziag;_a Robot DEEBOT moze mie¢ trudnosci z po-
7 konywaniem przeszkdd podczas korzystania | W przypadku problemu poméz robotowi DEEBOT.

z zainstalowanym systemem
OZMO Pro.

z systemu OZMO Pro.




Lp. Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Usun przewody zasilajace i mate przedmioty z podfogi,
Cykl czyszczenia jest zaktécany przez mate aby zapewni¢ wydajne sprzatanie. Robot DEEBOT au-
przedmioty lub bariery znajdujace sie na tomatycznie oczysci pominigte miejsce, podczas cyklu
podtodze. czyszczenia nalezy unika¢ recznego przesuwania robota
DEEBOT lub blokowania trasy.
Robot DEEBOT pomija miejsca - —— — — - -
wymagajace wyczyszczenia lub Robot DEEBOT pracuje na $liskich, wypole- Upewnij sig, ze wosk do .podiog jest vyyschnlety zanim
8 robot DEEBOT rozpocznie czyszczenie.

powtdrnie sprzata oczyszczone
miejsce.

rowanych podtogach.

Robot DEEBOT nie jest w stanie dotrze¢ do
pewnych obszaréw zablokowanych przez
meble lub bariery.

Nalezy rowniez uporzadkowac sprzatang powierzchnie
odstawiajgc meble i mate przedmioty na wtasciwe miej-
sce.

Czujnik odlegtosci TrueMapping jest zablo-
kowany.

Usun przedmioty, ktére blokuja czujnik odlegtosci Tru-
eMapping.

Robot DEEBOT emituje zbyt

Zanieczyszczenia zaplataty sie wokot elemen-

Oczysc¢ robota DEEBOT zgodnie z opisem w sekcji 4

9 | wysoki poziom szuméw pod- 6w robota DEEBOT lub zablokowaty a0 Konserwacja i zrestartuj go. Jesli problemu nie mozna
czas czyszczenia. Y 90 rozwigzac, skontaktuj sie z centrum obstugi klienta.
XYIE;?VF\:zg{T) ono niepoprawne nazwe uzytkow- Wprowadz prawidtowe dane logowania do Wi-Fi.
igcsjt:"a zainstalowana nieprawidtowa apli- | oo i Jainstalyj aplikacje ECOVACS HOME.
Robot DEEBOT nie znajduje sie w zasiegu Upewnij sig, ze robot DEEBOT znajduje sie w zasiegu
domowego sygnatu Wi-Fi. domowego sygnatu Wi-Fi.
10 | Robot DEEBOT nie taczy sig Wigcz urzadzenie. Naciénij przycisk RESET. Robot

z domowa siecig Wi-Fi.

Konfiguracja sieci rozpoczeta sie, gdy robot
DEEBOT nie byt gotowy.

DEEBOT jest gotowy do konfiguraciji sieci, jesli wskaznik
Wi-Fi zacznie powoli pulsowac.

Robot DEEBOT nie obstuguje sieci Wi-Fi 5
GHz.

Upewnij sig, ze robot zostat podtagczony do sieci Wi-Fi 2,4
GHz.

System operacyjny smartfona wymaga aktu-
alizaciji.

Zainstaluj aktualizacje systemu. Aplikacja ECOVACS jest
zgodna z urzadzeniami o systemach iOS 9.0 i nowszych
oraz Android 4.0 i nowszych.

€ .
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Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Robot DEEBOT nie czysci

Sprzatana powierzchnia nie zostata uporzad-

Usun z podtogi mate przedmioty i uporzadkuj miejsce do

" catej powierzchni. kowana. wyczyszczenia, zanim robot DEEBOT zacznie prace.
Szczotki boczne robota . . . . Lo . . .
12 | DEEBOT wypadaja podczas Szczotki boczne nie zostaty prawidtowo zain- | Upewnij sig, ze szczotki boczne zatrzaskuja sie na swoim

uzytkowania urzadzenia.

stalowane.

miejscu podczas instalaciji.




/6.2 Potaczenie Wi-Fi

Przed konfiguracja potaczenia Wi-Fi upewnij sie, ze robot DEEBOT, telefon komodrkowy i sie¢ Wi-Fi speiniaja ponizsze wymagania.

Wymagania dotyczace robota DEEBOT i telefonu komoérkowego

¢ Robot DEEBOT jest w petni natadowany, a zasilanie wtaczone za pomoca przetacznika zasilania na robocie.

e Wskaznik stanu Wi-Fi wolno pulsuje.

e Wytacz dane komérkowe telefonu komdrkowego (mozesz je ponownie wiaczy¢ po przeprowadzeniu konfiguraciji).

Wymagania sieci Wi-Fi

¢ Nalezy korzysta¢ z mieszanej sieci 2,4 GHz lub 2,4/5,0 GHz.

¢ Router powinien obstugiwac standard 802.11b/g/n i protokét IPv4.

¢ Nie wolno korzystac z wirtualnej sieci prywatnej VPN (Virtual Private Network) ani serwera proxy.

¢ Nie wolno korzystac z sieci ukrytej.

* WPA i WPA2 z wykorzystaniem szyfrowania TKIP, PSK, AES/CCMP.

* Protokét WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) nie jest obstugiwany.

* Nalezy korzystac z kanatow Wi-Fi od 1 do 11 w Ameryce Poétnocnej oraz kanatéw od 1 do 13 poza Ameryka Potnocna (skontaktuj sie z lokalnym
organem regulacyjnym).

e Jesli uzywasz przedtuzacza/repeatera sieci, nazwa sieci (SSID) i hasto sa takie same jak w sieci podstawowe;j.




7. Dane techniczne

Model

DLX11-44

Model stacji dokujacej

CH1822

CH1918 (sprzedawany osobno)

Wejscie

100-240 V~ 50-60 Hz

Znamionowe parame-

220-240 V~ 50-60 Hz 0,3 A

0.5A try wejscia (fadowanie)
Wyjscie 0V==1A Znamigngwe parame- 0V==1A
try wyjscia
/ Moc (automatyczne 1000 W

oproznianie)

Pasma czestotliwosci

2400-2483,5 GHz

Pobdér mocy w trybie wyta-
czenia

Ponizej 0,50 W

Pobdr mocy w trybie czuwa-
nia sieciowego

Ponizej 2,00 W

Moc wyjsciowa modutu Wi-Fi jest mniejsza niz 100 mW.
Uwaga: Dane techniczne i konstrukcyjne moga ulec zmianie ze wzgledu na nieustanne ulepszanie produktu.
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