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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikng¢ porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem urzgdzenia,
nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

-Z produktu nie powinny korzystac¢ dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedostatkam

i fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswiadczeniem czy ni
ewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna, aby zapewnic bezpieczng o
bstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie powinny przeprowadzac czyszczenia i

konserwacji bez nadzoru.

-Dzieci nie mogg bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sig, ze dzieci i zwierzeta

domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego
pracy.

-Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na powierzchniach innych niz podtogi
oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

-Jezeli tadowarka zostanie uszkodzona lub jest peknieta, zaprzestan niezwtocznie

uzywania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem posprzedazowym.

-Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego

zastosowania bariery ochronnej.

-Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie uzywaj pokrywy robota ani

zderzaka jako jego uchwytu.

-Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na

podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

-Przed uzyciem robota nalezy podniesc¢ z podtogi wszelkie przewody, aby zapobiec ich

przemieszczaniu podczas czyszczenia.

-Nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich

uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Aby unikng¢ uszkodzen lub szkéd spowodowanych ciggnieciem, przed rozpoczeciem

pracy urzadzenia nalezy usung¢ z podtogi wszelkie luzne przedmioty oraz usung¢
kable lub przewody zasilajgce znajdujgce sie na $ciezce czyszczenia.

-Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotow.
-Trzymac przyrzad do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.
-Nie wolno umieszcza¢ dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotéw na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

-Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie nalezy uzywac

robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy, gazéw korozyjnych,
nierozcienczonych kwasoéw lub rozpuszczalnikéw.

-Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow. Nie nalezy uzywac urzgdzenia

do czyszczenia przedmiotow takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub innych
przedmiotéw, ktére mogg zatkac urzagdzenie.

-Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony, a

stacja tadujgca jest odtgczona od zasilania.

-Nie nalezy uzywac mokrej szmatki do wycierania ani zadnego ptynu do optukiwania

robota i stacji tadujgcej. Czesci nadajgce sie do mycia muszg by¢ catkowicie wysuszone
przed ich zamontowaniem i uzyciem.

-Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

-Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnos¢ za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z
niewtasciwego uzytkowania tego produktu.



Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

Wazne informacje
dotyczgce
bezpieczenstwa

-Nie uzywaj akumulatora strony trzeciej, tadowarki ani stacji dokujgcej. Uzywaj tylko z

zasilaczem RCM11.

-Nie nalezy podejmowac samodzielnych préb rozbierania, naprawy lub

modyfikowania akumulatora lub stacji tadujgce;j.

-Nie stawiac stacji tadujgcej w poblizu zrodta ciepta.
-Nie uzywa¢ mokrej szmatki ani mokrych ragk do wycierania lub czyszczenia stykow

tadowania stacji tadujgce;j.

- Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposéb. Zbedne akumulatory nalezy

przykazywac do odpowiednich zaktadéw zajmujgcych sie recyklingiem.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do petna, a

nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu. tadowac robota
co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

-Wewnatrz tego produktu znajdujg sie akumulatory, ktére mogg by¢ wymieniane

wytacznie przez wykwalifikowanych technikéw lub serwis posprzedazny.

- Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

A11:2021 dla produktéw laserowych Klasy 1. Unikaj bezposredniego kontaktu z
oczami podczas uzytkowania.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

Przeglad urzadzenia

Akcesoria

Akcesoria zainstalowane fabrycznie
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Szczotka gtéwna

Inne akcesoria
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Narzedzie do sprzgtania

Zbiornik na wode z pojemnikiem na Uchwyt podktadki mopa Podktadka mopa
kurz 2-w-1

Y

Szczotka boczna tadowarka Stacja tadowania




Przeglad urzadzenia

Robot

Przycisk dokowania / czyszczenia punktowego

- Krétko wcisnij, aby odestac robot do stacji tadowania

- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby uruchomic
czyszczenie punktowe

-\ Przycisk Zasilanie / Czyszczenie
@ -wciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wigczy¢ lub wytgczy¢
@ -Krotko weisnij, aby rozpoczac czyszczenie po wigczeniu robota

Wskaznik statusu
-Niebieski: Normalne czyszczenie lub tadowanie
-Pomaranczowy: Btad lub roztadowany akumulator

L———o Wskaznik Wi-Fi

Pokrywa

Przeglad urzgdzenia

Robot

Czujnik urwiska

Styk tadowania

Styk tadowania

° Czujniki krawedzi Szczotka boczna © o Kotko wielokierunkowe

Czujnik urwiska o o Czujnik urwiska

o|Zatrzask zwalniania zbiornika na wode Koto gtéwne o o Koto gtéwne

oZaciski zwalniania uchwytu podktadki mopa °Szczotka gtowna

Przetgcznik kotyskowy Zaciski ostony szczotki

o Punktowy czujnik laserowy

o Wylot powietrza

o Czujnik detekgji kolizji i zderzak

© Czujnik spowolnienia na podczerwien
o Czujnik powrotu do stacji dokujgcej



Przeglad urzgdzenia

Zbiornik na wode z pojemnikiem na kurz 2-w-1

Pojemnik na kurz

o Pokrywa pojemnika
na kurz

®—o Filtr

o Ggbka
Filtr pierwotny

o Wtyczka zbiornika na wode
Zbiornik na wode

o Zatrzask zwalniania zbiornika
na wode

Zespot mopa

Uchwyt
podktadki mopa

o Miejsce mocowania podktadki
mopa
Podktadka mopa

Przygotowanie domu

Stacja tadowania

Wskaznik zasilania o———

Obszar sygnalizacji o———

Szczelina wylotowa

Luzwojenie

stupek

Port zasilania

Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, wrazliwe,
cenne lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i
ostre uporzgdkuj, aby unikngc zaplatania, porysowania lub uderzenia o
robot i spowodowania strat.
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Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we
wtasciwym miejscu, aby zostawi¢ wiecej przestrzeni.

Wskazéwka:

Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodéw i sofy,
aby zapewnic bezpieczne i bezproblemowe dziatanie robota.
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Aby uchronic¢ robot przed nierozpoznanymi miejscami wymagajacymi
sprzatania, nie stawaj przed nim, przed progiem, korytarzem lub
waskimi miejscami.

- Uruchamiajac robot po raz pierwszy $ledz go wokot podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.
- Nie odkurzaj twardych przedmiotow, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotdw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w przeciwnym

razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.



Przed uzyciem

1. Usun zabezpieczenia

Wskazdéwka: Zainstaluj szczotke boczng, az kliknie na wtasciwym miejscu

taczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Skanuj kod QR na robocie lub wyszukaj "Dreamehome" w sklepie aplikacji,
aby jg pobrac i zainstalowac.

2. Dodawanie urzadzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, puknij "@" w prawym gérnym narozniku,
zeskanuj ten sam kod QR na robocie ponownie, aby dodac urzgdzenie.
Stosuj sie do komunikatéw, aby ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

3. Umiesc stacje dokowania na poziomie podtoza
przy scianie i podtgcz do gniazdka sieciowego

Wskazéwka:

+ Utrzymuj obszar 1,5 m przed stacjg dokujacg i 0,5 m po bokach wolny od
Jjakichkolwiek obiektow.

- Aby zapewnic, ze mozna potaczyc dobrze robot z telefonem, nalezy upewnic
sig, czy robot i stacja tadowania sg w zasiegu Wi-Fi

- Nie ustawiaj stacji tadowania w miejscach, gdzie bezposrednio padajgq
promienie stoneczne ani gdzie inne obiekty mogtyby blokowac sygnat, gdyz to
moze robotowi utrudnia¢ powrdt do stacji tadowania.

4. Umiesc robot w stacji tadowania celem
tadowania

Wskazéwka:

« Petne tadowanie jest zalecane przed uzyciem po raz pierwszy. To zapewni, ze
robot pomyslnie powrdci do stacji tadowania.

« Nie poruszaj stacji tadowania, podczas gdy robot sprzata

Wskazéwka:

Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbierac od instrukcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikadji.

3. Reset Wi-Fi

Réwnoczesnie wcisnij i przytrzymaj przyciski () i (O az ustyszysz komunikat
stowny, ,Oczekiwanie na konfiguracje sieci.” Gdy wskaznik Wi-Fi zmieni
kolor na ciggty biaty, oznacza to, ze restart zostat wykonany pomyslnie.

Wskazoéwka: Jezeli robot nie moze pomyslnie potgczyc sie z aplikacja, zresetuj
Wi-Fi i ponownie dodaj urzgdzenie.

Wskaznik Wi-Fi

- WYt. Niepotgczone
- Szybko btyska
Biate: Zwalnianie hotspotu
- Powoli migajgce biate: taczenie
- Ciggte biate: Potgczony




Sposaéb uzytkowania

1. Przetacznik kotyskowy
Wecisnij przetgcznik kotyskowy ON/OFF na dole, aby aktywowac robot.

2. Wtaczanie/wytaczanie

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk (b, aby wtaczy¢ robot.
Wskaznik zasilania powinien by¢ podswietlony. Umies¢ robot na stacji
tadowania, powinien on wtgczyc sie automatycznie i rozpoczgc tadowanie.
Aby wytgczy¢ robot, odsun go od stacji bazowej, wcisnij przycisk () i
przytrzymaj go przez 3 sekundy.

3. Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy siec¢ po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w aplikacji,
aby szybko utworzy¢ mape, robot uruchomi mapowanie bez czyszczenia.
Proces mapowania zakonczy sie, gdy robot powrdci do stacji, mapa
zostanie zapisana automatycznie.

4. Start czyszczenia

Kroétko weisnij przycisk (b, aby rozpoczaé czyszczenie po wtaczeniu
robota Nastepnie robo bedzie doktadnie mapowac trase, metodycznie
czysci¢ wzdtuz krawedzi i $cian, nastepnie zakonczy sprzatajgc kazde
pomieszczeniem wzorem w ksztatcie S, aby zapewni¢ staranng prace.

T
Wskazéwka: Do przeprowadzenia jedynie tylko 6dkurzania, nalezy wyja¢ uchwyt
naktadki mopa.

Sposob uzytkowania

9. Czyszczenie planowe

Czas czyszczenia mozesz zaprogramowac w aplikacji Dreamehome. Robot
automatycznie uruchomi sprzgtanie o oznaczonym czasie i powroci potem
do stacji tadowania w celu dotadowania po zakoriczeniu sprzatania.

10. Dodatkowe funkcji Aplikacji

Stosuj sie do instrukcji w interfejsie aplikacji, aby postuzy¢ sie kolejnymi
funkcjami. Wersja aplikacji mogta by¢ zaktualizowana, stosuj sie do
instrukcji opartych o biezacg wersje aplikacji.

11. Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sie, by wszystkie podtogi byty odkurzone przynajmniej trzy razy
przed pierwszg sesjqg mopowania, aby osiggngc jak najlepszy efekt.

1) Nawilz naktadke mopujacg i wycis|
jak przedstawiono na schemacie.

ij nadmiar wody. Zainstaluj naktadke,

@
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5. Tryb czyszczenia

Robot ma cztery tryby czyszczenia: Spokojny, Standardowy, Silny i Turbo.
Trybem domyslnym jest Standard. Tryb czyszczenia mozesz ustali¢ w aplikacji.

6. Tryb Pauzy/Uspienia

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac. Jezeli robot
nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi w tryb uspienia.
Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij dowolny przycisk w
robocie badz uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Wskazoéwka: Jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji tadowania,
biezgce zadanie czyszczenia zakonczy sie.

7. Czyszczenie punktowe

Gdy robot jest pauzowany lub w Trybie Gotowosci, wcisnij i przytrzymaj
przycisk () przez 3 sekundy, aby uruchomi¢ Tryb Czyszczenia punktowe. W
tym trybie sprzgtany bedzie kwadratowy obszar 1,5 x 1,5 m bezposrednio
wokot robota. Zakorniczywszy zadanie czyszczenia punktowego robot
automatycznie powrdci do pozycji pierwotnej i zatrzyma prace.
Wskazdéwka: Aktywacja Trybu czyszczenia punktowego zakonczy biezgce
zadanie czyszczenia robota.

8. Tryb Nie przeszkadza¢ (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb Nie Przeszkadzac (DND), nie dojdzie
do wznowienia czyszczenia przez niego i lampka zasilania gasnie. Tryb
DND jest domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do
aktywacji trybu DND lub zmodyfikowac okres DND. Domyslnie okres DND
wynosi 22:00-8:00.

Wskazowka:

-Planowe zadania czyszczenia bedq wykonywane na czas w okresie DND.
-Robot wznowi sprzatanie, gdy zostat wytgczony po uptywie okresu DND.

2) Napetnij zbiornik wodg.

&

Wskazowka:

- Zaleca sie wyjmowanie pojemnika na kurz przed napetnieniem zbiornika wodg,
aby unikng¢ zawilgocenia pojemnika.

+Nie uzywaj detergentu ani $rodka dezynfekcyjnego.

3) Wsun zbiornik wody 2-w-1 wraz z pojemnikiem na kurz i zespotem mopa
z powrotem do robota, az kliknie na miejscu. Wcisnij przycisk () lub uzyj
aplikacji Dreamehome, aby rozpoczac czyszczenie.

Wskazowka:
« Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.
« Uzyj aplikacji, aby wyregulowac przeptyw wody stosownie do potrzeby.



Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriow w aplikacji lub nastepujacej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czestotliwosc

konserwacji Okres wymiany

Czesc

Podktadka mopa Po kazdym uzyciu Co 3 do 6 miesiecy

Szczotka gtéwna Co 6 do 12 miesiecy

Filtr pojemnika na kurz Raz na 2 tygodnie

Co 3 do 6 miesiecy
Szczotka boczna

Pole sygnalizacyjne
stacji tadowania

Styki tadowania

Kétko wielokierunkowe

Zderzak Raz na miesigc

Punktowy czujnik
laserowy

Czujniki krawedzi

Czujniki klifu

Zbiornik na wode Cayé¢ w miare
/

potrzeby

Pojemnik na kurz

Wskazowka: Czestotliwos¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie wystgpienia wyjatku ze wzgledu na szczegolne okolicznosci, czesci
nalezy wymienic.

Rutynowa konserwacja

Wymyj naktadke mopujgcg Oczysc zbiornik na wode
1. Wcisnij zaciski na uchwycie naktadki mopujgcej, aby wyjg¢ zesp6t mopa. 1. Wylej wode ze zbiornika. Umyj samg wodg i przez ponownym
Wyciggnij naktadke mopujacg z uchwytu. zatozeniem pozostaw do wyschniecia na powietrzu.

Wskazdéwka: Nie wystawiaj zbiornika na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych.

2. Umyj naktadke mopujgcg samg wodg i pozostaw do wyschniecia w
powietrzu przed ponownym zainstalowaniem.




Rutynowa konserwacja

Oczysc¢ pojemnik na kurz i filtr

1. Wcisnij zatrzask zwalniania zbiornika wodnego i wyjmij zbiornik 2-w-1
wraz z pojemnikiem na kurz.

w

. Wyjmij filtr i delikatnie wytrzep jego koszyk.

Wskazéwka: Nie probuj czyscic filtra szczotka, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby unikng¢ uszkodzenia.

2. Otwdrz pokrywe pojemnika na kurz i opréznij go, jak przedstawiono na 4. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie
schemacie. przed ponownym zatozeniem.

Wskazowka:
-Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czystg wodg. Nie uzywaj detergentu.
-Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.

Rutynowa konserwacja

Wyczysc¢ szczotke gtéwng Oczys¢ kotko gtéwne/wielokierunkowe

1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjac¢ ostone, wyjmij
szczotke z robota.

Wskazéwka: Narzedziem typu matego srubokretu oddziel 0$ od opony kdtka
wielokierunkowego.

2. Zastosuj wtasciwe narzedzie do czyszczenia, aby usuna¢ wtosy wplatane Wyczysc¢ szczotke boczng

w szczotke. . N . o . R
Wyciagnij szczotke boczng i postuz sie dostarczonym narzedziem, aby usungc

wtosy wplatane w szczotke.

Wskazowka: Nie wyciggaj wiosow wplgtanych w szczotke gtdwng stosujgc
nadmierng site. W przeciwnym razie moze dojs¢ do uszkodzenia szczotki



Rutynowa konserwacja

Wyczys¢ czujniki

Czujniki i styki tadowania wycieraj migkkg i suchg sciereczkg, jak przedstawiono na rysunku ponizej.
Wskazowka: Wilgotne sciereczki mogg naruszy¢ czute elementy w robocie i stacji tadowania. Do czyszczenia uzywaj suche sciereczki.

Czujniki
krawedzi

Czujnik urwiska

Styk tadowania o

Czujnik urwiskae

o Punktowy czujnik laserowy

o Czujnik detekgji kolizji i zderzak
° Czujnik spowolnienia na podczerwien
o Czujnik powrotu do stacji dokujgcej

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytgczyc, wcisnij przycisk
(i przytrzymaj przez 10 sekund, aby wymusi¢ wytaczenie sie. Nastepnie
wcisnij przycisk O i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczyc robot.

o Styk tadowania

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich
parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze natadowany
do codziennego uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe na
optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest uzywany przez dtuzszy czas,
wytgcz go i ztéz. Aby unikng¢ szkéd wskutek nadmiernego roztadowania,
robot nalezy dotadowywac przynajmniej co trzy miesigce.

Rozwigzywanie probleméw

Problem

Rozwigzanie problemu

Robot nie witgcza sie

Poziom akumulatora jest zbyt niski. Nataduj robota w stacji tadujgcej i sprobuj ponownie.

Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie urzadzenia w temperaturze pomiedzy 32°F (0°C)
a 104 °F (40°C).

Robot nie taduje sie

Stacja tadujgca nie jest podtgczona do zasilania. Zapewnij, aby oba korice tadowarki byty wetkniete prawidtowo.
Stabe potgczenie. Wyczysc styki tadowania robota i stacji tadujacej.

Robot nie moze wrocic¢ do stacji

Wokot stacji tadujgcej jest zbyt wiele przeszkod. Umiesc stacje tadujgcg na wiekszej przestrzeni.
Oczys¢ strefe sygnatowa stacji tadujgcej.

Robot dziata nieprawidtowo

Wytagcz i wigcz robota ponownie.

Robot wydaje dziwny dzwiek

Obcy przedmiot moze zaplgtac sie w szczotke gtéwng, szczotke boczng lub jedno z két gtownych. Zatrzymaj odkurzacz
i usun wszelkie zanieczyszczenia.

Robot nie czysci tak skutecznie,
jak wczesniej, lub pozostawia
kurz za sobg

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go opréznic.
Filtr jest zapchany. Nalezy go oczyscic.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtéwng. Nalezy go usungc.

Robot nie moze sie potaczyc z
siecig Wi-Fi

Wystgpit problem z potaczeniem Wi-Fi. Nalezy zresetowac potgczenie Wi-Fi i pobrac¢ najnowszg wersje aplikacji
Dreamehome, a nastepnie sprébowac ponownie nawigzac potgczenie.

Pozwolenie na dostep do lokalizacji nie jest aktywne. Upewnij sig, ze zezwolenie na dostep do lokalizacji w aplikacji
Dreamehome jest aktywne.

Sygnat sieci Wi-Fi jest za staby. Nalezy upewnic sie, ze robot znajduje sie w obszarze z dobrym zasiegiem sieci Wi-Fi.
Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze twdj odkurzac tgczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.

Nazwa uzytkownika lub hasto Wi-Fi jest nieprawidtowe. Nalezy upewnic sie, czy zostaty wprowadzona prawidtowa
nazwa i hasto uzytkownika.




Rozwigzywanie problemoéw

Problem

Rozwigzanie problemu

Robot nie rozpoczyna
zaplanowanego czyszczenia

Robot ma stabg baterie. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, dopoki bateria robota nie bedzie natadowana co
najmniej w 15%.

Czy pozostawienie robota

w stacji tadujgcej powoduje
zuzycie energii nawet wtedy,
gdy odkurzacz jest natadowany?

Pozostawienie robota w stacji tadujacej po jego petnym natadowaniu skutkuje minimalnym zuzyciem energii, ktéry
pomaga zachowac optymalng wydajnosc akumulatora.

Ze zbiornika na wode nie
wyptywa woda lub wyptywa jej
tylko troche

Nalezy upewnic sig, ze zbiornik jest napetniony wodg.

W razie potrzeby wyczys¢ wktad myjgcy.

Nalezy upewnic sie, ze wktad myjgcy jest zainstalowany prawidtowo, zgodnie z instrukcjg obstugi.
Nalezy oczysci¢ otwoér w zbiorniku na wode.

Robot nie wznawia czyszczenia
po natadowaniu

Nalezy upewnic sie, ze robot nie jest w trybie ,nie przeszkadzac”, co uniemozliwia wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu w stacji tadujgcej.

Robot nie wraca do stacji
tadujgcej po jego przeniesieniu

Przeniesienie robota moze spowodowac zmiane jego pozycji lub ponowne zeskanowanie otoczenia. Jesli robot jest za
daleko od stacji tadujgcej, moze nie by¢ w stanie automatycznie do niej powrdci¢. W takim przypadku nalezy recznie
umiesci¢ go w stacji tadujacej.

Dane techniczne

Robot tadowarka
Model RPM1GA Model SA182H-200090V
Czas tadowania Ok. 4 godzin i
Wejscie 100-240 V~50/60 Hz 0,4 A
Napiecie znamionowe 14,4 V==
Wyjscie 20,0V ==09A
Moc znamionowa 40w

Czestotliwosc operacji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc

W normalnych warunkach uzytkowania to urzadzenie powinno znajdowac
sie w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.

wyjsciowa < 20d8m
Stacja tadujaca

Model RCM11

Wejscie 20,0V == 0,9A

wyjscie 20,0V == 0,9A




Utylizacja i wyjmowanie akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne Instru ija demontazu

dla srodowiska. Przed utylizacjg nalezy upewnic sie, ze akumulator zostat
wyjety przez wykwalifikowanych technikéw i zutylizowany w odpowiednim
punkcie recyklingu.

1. Odwrdc¢ robota, uzyj odpowiedniego narzedzia do odkrecenia Srub
znajdujgcych sie z tytu robota, a nastepnie zdejmij pokrywe.

2. Odtacz zaciski pomiedzy baterig a ptytg gtéwng, aby wyjac baterie.
« akumulator musi by¢ wyjety z urzadzenia przed jego ztomowaniem;
« podczas wyjmowania akumulatora urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania
« akumulator nalezy zutylizowa¢ w bezpieczny sposéb.

UWAGA:

« Przed wyjeciem baterii nalezy odtgczy¢ zasilanie i maksymalnie wyczerpac
akumulator

« Niepotrzebne akumulatory nalezy zutylizowa¢ w odpowiednim punkcie
recyklingu.

« Nie nalezy wystawia¢ na dziatanie wysokiej temperatury, aby unikng¢

ryzyka wybuchu.

« Z powodu niewtasciwych warunkéw z akumulatora moze zosta¢ wydostac sie
ciecz. Jesli dojdzie do kontaktu ciata z cieczg, nalezy optukac dane miejsce

pod wodg i zasiegng¢ pomocy medycznej.

& HI

PAP

Aby uzyska¢ dodatkowe wsparcie, skontaktuj sie z nami za posrednictwem stony

internetowej pod adresem: https://global.dreametech.com

Wyprodukowane przez: Dreame Trading (Tianjin) Co, Ltd.

Adres: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, N0.6975 Yazhou Road, RPM1GA-EU-AQ0
Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, Tianjin, Chiny 11/2023
Wyprodukowano w Chinach



Uproszczona deklaracja zgodnosci

Producent: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd

Adres: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975
Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone,
Tianjin, Chiny

Produkt:Robot sprzatajagcy MOVA

Model:M1

Czestotliwos¢ radiowa:2400-2483.5 MHz

Maksymalna moc czestotliwosci radiowej:< 20dBm

Wyréb jest zgodny z dyrektywg Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/53/UE z
dnia 16 kwietnia 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw czton-
kowskich dotyczgcych udostepniania na rynku urzgdzen radiowych i uchylajaca
dyrektywe 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci dostepna na stronie internetowe;j:
https://files.innpro.pl/Mova
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Ochrona srodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii
Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony $rodowiska dotyczgcymi usuwania odpadow. Szczegoétowe
informacje na ten temat mozna uzyskac¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia

Unii Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z
bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong
srodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktore powinny zosta¢ wykryte
i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wtasnym
zakresie lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w
zakresie uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych
akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgcji
obstugi, nalezy regularnie, minimum raz na tydzien oceniac
odmiennosc¢ stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek
odmiennosci nalezy pilnie podjgc kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji w
chwili wykrycia stanu odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegotowe informacje o warunkach gwarangji
dystrybutora / producenta dostepne na stronie internetowej
https://serwis.innpro.pl/gwarancja



Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktdry z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy
dla urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas
pracy w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie
jest to wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng
zywotnos¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu
ponizej 3,18V lub 15% ogodlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np.

2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzgdzenia
przez czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator natadowac do
50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce poziom jego natadowania.
Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od storica i
ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktéry
z uwagi na swojqg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajq
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w
miejscu suchym, z dala od stonca i ujemnych temperatur.





