DreameBot L10s Pro Ultro GEB
Robot sprzatajgcy

Instrukcja obstugi @

DREAME

Ilustracje w niniejszej instrukcji majg charakter pogladowy. Nalezy zapoznac sie z rzeczywistym produktem.



Srodki ostroznosci

Aby unikngc¢ porazenia elektrycznego, pozaru lub obrazen wywotanych przez niewtasciwe uzycie
urzgdzenia, prosimy przeczytac¢ przed uzyciem instrukcje obstugi i zachowac jg w celu
wykorzystania w przysztosci.

Ograniczenia
uzytkowania

- Z niniejszego urzgdzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej 8
lat ani osoby 0 ograniczonych mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub
intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu lub wiedzy, chyba ze
znajdujqg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci pozostajgce bez nadzoru nie
moggqg czysci¢ urzgdzenia ani dokonywac czynnosci konserwacyjnych.

- Urzgdzenie nalezy uzywac tylko wraz z dostarczonym modutem zasilania.

- To urzgdzenie zawiera akumulator, ktéry moze by¢ wymieniony tylko przez personel
o odpowiednich umiejetnosciach.

- Uprzatnij teren, ktéry ma byc¢ czyszczony. Dzieci nie mogg bawic sie urzgdzeniem.
Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota
podczas jego pracy.

- Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzgdzenia w tazienkach ani wokot basenow.

- Niniejszy produkt przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtdég w warunkach
domowych. Nie nalezy z niego korzysta¢ w warunkach zewnetrznych, do czyszczenia
powierzchni innych niz podtogi, ani w obiektach komercyjnych lub przemystowych.

- Upewnij sie, czy urzgdzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W
przeciwnym razie nie uzywaj urzadzenia.

- Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpic specjalnym przewodem
dostepnym u producenta, lub u jego przedstawiciela serwisowego.

- Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez bariery
ochronne;.



Srodki ostroznosci

Ograniczenia
uzytkowania

- Nie ustawiaj robota kotami do gory. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota
ani zderzaka w charakterze uchwytu.

- Nie uzywaj robota w temperaturze otoczenia powyzej 40°C ani ponizej 0°C ani
na podtodze z rozlanymi cieczami bgdz substancjamilepkimi.

- Aby unikng¢ uszkodzenia, usun wszelkie przedmioty z podtogi, ktére mogqg
zablokowac robota, usun kable i przewody zasilajgce z trasy wykonywanej
przez urzgdzenie, zanim je uruchomisz.

- Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie
robota oraz ich uszkodzeniu.

- Wtosy, palce i inne czesci ciata utrzymuj z dala od otworu ssgcego robota.
- Urzgdzenie nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.

- Nie uzywaj urzgdzenia w pomieszczeniu, gdzie przebywa $pigce niemowle
lub dziecko.

- Nie umieszczaj zadnych elementow, zwierzat ani dzieci na robocie, bez
wzgledu na to, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Srodki czyszczgce nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.

. Uzywaﬂ tylko oficjalnie zalecany detergent. Nie dodawaj zadnej cieczy, jak
alkohol lub srodek dezynfekcyjny.

- Nie uzywaj robota do sprzatania palgcych sie przedmiotéw. Nie uzywaj
robota do zbierania cieczy zapalnych ani palnych, zrgcych cieczy,
nierozcienczonych kwasoéw ani rozpuszczalnikow.

Srodki ostroznosci

Ograniczenia
uzytkowania

Baterie i
tadowanie

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie uzywaj urzgdzenia do

zbierania przedmiotow takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne,
ktore mogtyby zatkac¢ urzgdzenie.

- Wtyczke nalezy wyjgc z gniazdka wylotowego przez czyszczeniem lub

serwisowaniem urzgdzenia.

- Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg scierkg anie nie zmywaj zadng

cieczg. Wyczysciwszy wszystkie czesci, ktére nadajg sie do prania, catkowicie
je wysusz przed ponowng instalacjg i ich uzyciem.

- Uzywaj ten produkt zgodnie z instrukcjami w Podreczniku. Uzytkownicy

ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub uszkodzenia wynikte z
nieprawidtowego uzycia produktu.

- Nie uzywaj akumulatora ani stacji dokujgcej strony trzeciej. Robot moze byc¢

uzywany tylko ze stacjg bazowg modelu RCLEO301.

- Nie prébuj na wtasng reke demontowac, naprawiac ani modyfikowac

akumulatora lub stacji bazowej.

- Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu Zzrodta ciepta.
- Nie uzywaj mokrej sciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykéw

tadowania stacji bazowej.

- Zuzytych akumulatoréw nie likwiduj w sposéb nieodpowiedni. Niepotrzebne

akumulatory nalezy likwidowa¢ w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

- W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie

uzywania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem posprzedazowym.



Srodki ostroznosci

Baterie i
tadowanie

- Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci
przechowywany w oryginalnym opakowaniu.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni nataduj go, wytgcz
i zt6z w chtodnym, suchym miejscu. Dotadowuj robot przynajmniej co 3
miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

Bezpieczenstwo
laserowe
Informacja

- Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Unikaj bezposredniego
kontaktu z oczami podczas uzytkowania.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

Niniejszym Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. deklaruje, ze sprzet radiowy typu RLL82CE pozostaje w zgodzie z Dyrektywg 2014/53/EU. Petny tekst Deklaracji
Zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: https://global.dreametech.com

Szczegotowy e-podrecznik, patrz https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Elementy urzgdzenia

Zawartosc opakowania

Inne akcesoria

N

Szczotka boczna

Podktadka mopa
(zainstalowana
fabrycznie)

Stacja bazowa

@%@

Kabel zasilania

Uchwyt podktadki mopa

Rampa stacji bazowej
Ptytka przedtuzajgca

Podrecznik
uzytkownika

><2

Worek na kurz Sprzgtanie
(1 zainstalowany Roztwor
fabrycznie)

Narzedzie do
sprzatania



Elementy urzgdzenia

Robot

o (3 Przycisk czyszczenia punktowego
- Wcisnij, aby rozpoczgc¢ czyszczenie punktowe

o () Przycisk zasilanie / Czyszczenie
- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ lub wytgczyc
- Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

o OO Przycisk dokowania

- Wcisnij, aby odestac robot do stacji bazowej

- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby dezaktywowac
Blokade dla dzieci

Wskaznik statusu

- Ciggte biate: Czyszczenie lub sprzgtanie zakonczone

- Btyskajgce pomaranczowe: Btad

- Ciggte pomaranczowe: Gotowos¢ lub pauza przy niskim
poziomie natadowania akumulatora

Wskazowka:

- Wcisnij dowolny przycisk w robocie, aby pauzowa¢, gdy ten
sprzata, lub powraca do tadowania.

- Blokada przed dzie¢mi moze by¢ wtgczana i wytgczona poprzez
aplikacji Dreamehome.

Elementy urzgdzenia

Robot i czujniki

°© Mikrofon

o Pokrywa LDS

- Czujnik dalmierza laserowego
(LDS)
H o Zderzak

o Czujnik wizualny Al

N

o Wskaznik kamery
(Wskaznik kamery zapala sie, gdy
kamera jest aktywna)

o Liniowe czujniki laserowe

—— Przycisk Reset
Wcisnij i przytrzymaj

fabryczne
o Wskaznik Wi-Fi
Wylot o
automatycznego
oprézniania

Styki tadowania o Czujniki krawedzi

automatycznego
napetniania wodga

Ztgcza o——

przez 3 sekundy, aby
przywrocic¢ ustawienia

Czujniki klifu

f

Czujnik dywanu o——

o Kotko
wielokierunkowe

Ostona szczotki

o

Koto gtowne

Szczotka boczna o———F=<Q, :}
S tk t, . I T T I 2\
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I o 5 o Zaciski ostony

L

Zespot o—
przedtuzacza

szczotki

Otwory montazowe

mopa

Pojemnik na kurz

Uchwyt filtra o

Zespot mopa

Miejsce o
mocowania
podktadki mopa

Uchwyt podktadki mopa

uchwytu podktadki
mopa

|

Zatrzask pokrywy
o pojemnika na kurz

o Zatrzask pojemnika na
kurz

o Pokrywa pojemnika na
kurz

Wlot powietrza

o Wylot kurzu

Podktadka mopa



Elementy urzgdzenia

Stacja bazowa

Zbiornik na wode

P{ytkav przedtuzajgcao

Zacisk
zbiornika na
wode

Kulka
ptywajgca

Wskazéwka

zZuzytg o—

Tarkao

Pokrywa e
zbiornika nao—p—
kurz : ;

rampy

o Pokrywa gorna

—o Zbiornik na wode czystg
e Komora auto- o—
detergentu

podtgczona do zasilania
Ciggty pomarariczowy: Stacja
bazowa ma btad

Wskaznik statusu
QST Ciggte biate: Stacja bazowa jest

Filtr o
Obszar sygnalizacji °

Wylot automatycznego o
oprézniania

o Zacisk zbiornika na

Zbiornik na wode
zuzytg czystg

Zbiornik na wode

wode

Rurka wodna

o Ptywak i
R

: Zestaw do podtgczania wody stuzgcy do automatycznego uzupetniania i oprézniania wymaga osobnego zakupu. (Dostepne tylko w niektdrych regionach)

o Styki tadowania

o Wylot automatycznego
dodawania wody

Szczelina zastrzezona
o @@ ° do podtgczania zestawu

0 przytaczeniowego do auto-
0 uzupetniania wody i jej
oprdzniania

Port zasilania
Uchwyt kabla zasilania

Przygotowanie domu

Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, wrazliwe, cenne

lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre

uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania lub uderzenia o robot i

spowodowania strat.

Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we wtasciwym
miejscu, aby zostawi¢ wiecej przestrzeni.

Wskazowka:

Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodoéw i sofy, aby
zapewnic bezproblemowe dziatania robota.

X

Przy pomocy czujnika wizualnego Al robot moze lepiej rozpoznawac
przeszkody takie jak przewody, buty, skarpety i ich unika¢, aby uzyskac
maksymalny efekt czujnika wizualnego Al zadbaj o dobre oswietlenie
wszystkich sprzatanych pomieszczen.

-Uruchamiajgc robot po raz pierwszy $ledz go wokot podczas sprzgtania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.
-Aby uchroni¢ robot przed nierozpoznanymi miejscami wymagajgcymi sprzgtania, nie stawaj przed nim, przed progiem, korytarzem lub wgskimi miejscami.
-Nie odkurzaj twardych przedmiotow, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w

przeciwnym razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.



Przed uzyciem

1. Usuwanie zabezpieczen

Zacisk szczotki o
bocznej

Wskazéwka: Zainstaluj szczotke boczng, az kliknie na wtasciwym miejscu.

3. Podtgcz do gniazdka elektrycznego

Umies¢ stacje bazowg w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym
sygnatem Wi-Fi. Nastepnie wtéz przewdd zasilajacy do stacji bazowej i
wetknij wtyczke do gniazdka.
[ —
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do gory, az kontrolka sie
zaswieci.
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4. Umies¢ stacje bazowgq i zainstaluj ptytke przedtuzajgcg
jej pochylni

Ustaw stacje bazowg i usun wszelkie przedmioty, ktére znajdujg sie 1,5 m
przed podstawg oraz 5 cm od kazdego z jej bokdw. Nastepnie zainstaluj
ptytke przedtuzajgcg rampy stacji bazowej w dét do stacji bazowej.

zalecane jest umieszczanie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych lub
marmurowych.

Przed uzyciem

5. Umieszczanie robota

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk, () w robocie, aby go wtgczyc.

Umies¢ robot w stacji bazowej z zespotem mopa zwréconym do tarki.
Waowczas ustyszysz instrukcje gtosowg, gdy robot pomyslnie potgczy sie
ze stacjg bazowa. Po tym, jak robot zostanie w petni natadowany, lampki
statusu w robocie i stacji bazowej pozostang zapalone przez 10 minut i
sciemniejg.

Wskazowka: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym
uzyciem. Gdy robot nie moze by¢ wtgczony po wyczerpaniu sie baterii,
recznie potgcz go ze stacjg bazowq i natadu;.

6. Dodaj roztwor czyszczacy.

(1) Zdejmij pokrywe pojemnika na kurz i wyciggnij komore auto-detergentu.

(2) Otworz goérng pokrywe komory i dodaj roztwor czyszczgacy.

(3) Zamknij pokrywe komory, wtdz jg z powrotem do stacji bazowej i
ponownie zatdz pojemnik na kurz. Roztwor czyszczgcy bedzie dodawany
automatycznie do zbiornika czystej wody podczas pracy.

Wskazowka:

- Nie dodawaj innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany roztwér czyszczacy,
aby zapobiec niewtasciwemu dziataniu.

- Zainstaluj komore auto-detergentu, az kliknie na wtasciwym miejscu.

7. Dodaj wody do zbiornika wody czyszczgcej

Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i dodaj czystg wode do
niego. Nastepnie zainstaluj go z powrotem w stacji bazowej.

Wskazoéwka: Nie dodawaj gorgcej wody do zbiornika, gdyz moze to
powodowac jego odksztatcenie.



tgczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj ,Dreamehome” w sklepie aplikacji,
aby jg pobrac i zainstalowac.

Wskazowka:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbiegac od instrukgcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzadzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, puknij " Q"w prawym gérnym narozniku,
zeskanuj ten sam kod QR na robocie ponownie, aby dodac urzadzenie.
Stosuj sie do wyswietlanych instrukgji, aby ukonczy¢ potaczenie Wi-Fi.

°Wskaznik Wi-Fi
Btyska powoli: Nalezy potgczy¢
- Miga szybko: taczenie

Wt.: Potgczony

Wskazowka: Jezeli chcesz zresetowac Wi-Fi, powtdrz krok 2 i nastepnie
stosuj sie do wyswietlanych instrukcji, aby zakonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Sposob uzytkowania

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w aplikacji,
aby szybko utworzy¢ mape, robot uruchomi mapowanie bez czyszczenia.
Proces mapowania zakonczy sie, gdy robot powrdci do stacji, mapa zostanie
zapisana automatycznie.

Wtaczanie/wytaczanie

Wciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk, (/) aby wtaczy¢ robot.
Wskaznik zasilania powinien by¢ podswietlony. Umies$¢ robot na stacji
bazowej, powinien on wtgczy¢ sie automatycznie i rozpoczgc tadowanie.
Aby wytaczy¢ robot, odsun go od stacji bazowej, wcisnij przycisk (1) i
przytrzymaj go przez 3 sekundy.

Pauza/uspienie
Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac.
Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi w tryb

uspienia. Sygnalizator zasilania i tadowania wytaczg sie. Wcisnij dowolny
przycisk w robocie badz uzyj aplikacji, aby go obudzi¢.

Wskazowka:

- Robot wytaczy sie automatycznie, jezeli zostanie pozostawiony w trybie
uspienia dtuzej niz przez 12 godzin.

- Jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji bazowej, proces
biezgcego czyszczenia zakonczy sie.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie powréci
do stacji bazowej w celu tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokonczone zadania czyszczenia.

Wskazowka: Aby skorzystac z tej funkcji, otworz jg w aplikacji..

Tryb Nie przeszkadza¢ (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb Nie Przeszkadzac (DND), nie dojdzie do
wznowienia czyszczenia przez niego i lampka zasilania gasnie. Tryb DND
jest domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do aktywacji
trybu DND lub zmodyfikowa¢ okres DND. Domyslnie okres DND wynosi
22:00-8:00.

Wskazowka:
- Planowe zadania czyszczenia bedg wykonywane na czas w okresie DND.
- Robot wznowi sprzgtanie, gdy zostat wytgczony po uptywie okresu DND.

Usuwanie plamy

Gdy robot jest w trybie gotowosci, krotko weisnij przycisk L w celu
aktywowania trybu usuwania plamy. W tym trybie robot czysci obszar
kwadratowy 1,5 x 1,5 metra wokét i powraca do punktu poczatkowego,
zakonczywszy usuwanie plamy.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytgczy¢, wcisnij przycisk
(i przytrzymaj przez 10 sekund, aby wymusi¢ wytaczenie sie. Nastepnie
weiénij przycisk (1) i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ robot.



Sposéb uzytkowania

Odkurzanie i mopowanie

Wskazowka: Uzywajac zespotu mopa po raz pierwszy robot wykonuje
domyslnie zadanie "Odkurzanie i mopowanie".

1. Start czyszczenia

Weciénij przycisk () w robocie lub postuz sie aplikacjg, aby uruchomi¢ robot
ze stacji bazowej. Nastepnie robot zaplanuje optymalng trase czyszczenia i
wykona to zadanie w oparciu o stworzong mape.

Wskazowka:

-Podktadki mopa bedg czyszczone przed rozpoczeciem mopowania przez
robot, czekaj cierpliwie.

-Podczas pracy nie poruszaj stacjg bazowga, zbiornikiem czystej wody,
zbiornikiem wody uzytej ani tarkg.

-Mycie gorgcg wodg moze by¢ aktywowane w aplikacji dla naktadki mopa i

zadan mycia stacji bazowej, ktére majg zastosowanie do wszystkich trybdw.

Aby zapobiec oparzeniu, nie dotykaj wylotu wody tarki, gdy funkcja jest
witgczona.

2. Automatyczne mycie mopa

Podczas sprzatania robot bedzie automatycznie powraca¢ do stacji bazowej,
aby wymy¢ Scierki mopa w oparciu o czestotliwos¢ jej uzycia okreslong w
aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni wodg zbiornik robota i ten
wznowi sprzgtanie.

Wskazowka: Jezeli robot powraca do stacji bazowej w celu mycia scierki
mopa podczas sprzatanie, stacja automatycznie opréznia pojemnik na kurz.

Sposob uzytkowania

3. Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz i mycie oraz suszenie
scierek mopa po ukonczeniu zadania ,,0dkurzanie i mopowanie”

Gdy robot zakonczy zadanie czyszczenia i powrdci do stacji bazowej celem
tadowania, stacja automatycznie podejmie opréznianie pojemnika na kurz,
a nastepnie czyszczenie i suszenie podktadek mopa.

Wskazowka:

-Jezeli funkcja auto-oprozniania jest wytgczona w aplikacji, stacja bazowa
nie bedzie automatycznie opréznia¢ pojemnika na kurz.

-Stacja bazowa bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz z czestotliwoscig
ustawiong w aplikacji.

4. Oczys€ zbiornik zuzytej wody

Gdy robot zakonczy zadanie, umyj pojemnik z uzywang wodg, aby unikng¢
powstawania zapachu.

Mopowanie po odkurzaniu

W aplikacji wybierz ,Mopowanie po odkurzaniu”, a robot automatycznie
podniesie zesp6t mopa, aby odkurza¢ podtoge. Zakonczywszy odkurzanie
robot powrdci, aby oprézni¢ pojemnik na kurz, nastepnie uruchomi
mopowanie automatycznie obnizywszy zespét mopa.

Tylko odkurzanie

W aplikacji wybierz , Tylko odkurzanie”, a robot automatycznie podniesie
zespot mopa i rozpocznie odkurzanie.

Tylko mopowanie

W aplikacji wybierz , Tylko mopowanie,, i robot automatycznie sprawdzi, czy
zespot mopa jest zainstalowany. Jezeli nie, zainstaluj recznie zesp6t mopa,
robot wtedy automatycznie rozpocznie mopowanie.



Rutynowa konserwacja

Czesci

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriow w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czesc

Czestotliwos¢
konserwacji

Okres wymiany

Czesc

Czestotliwos¢
konserwacji

Okres wymiany

Zbiornik na wode zuzytg

Po kazdym uzyciu

Czujnik wizualny Al

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

Liniowy czujnik laserowy

/
Zbiornik na wode czystg Czujnik dywanu
Szczotka gtowna rcnc?eésidcé 12 Czujniki klifu
Raz na 2 tygodnie &y
: ; : Styki tadowania robota
Filtr pojemnika na kurz C03do6
Szczotka boczna miesiecy Zderzak Raz na miesigc
/
Tarka Wylgt automatycznego
oprézniania robota
Obszar s.ygnalizacji stagji Wlot automatycznego
bazowej napetniania robota
Styki tadowania stacji wodg
bazowej
Dno robota
Wylot automatycznego
oprozniania stacji bazowej ; . Czys$¢ w miare
p ) ) | Razna miesiac / Pojemnik na kurz potrzeby
Kétko wielokierunkowe ]
Worek na kurz 6 -8 tygodni
Czujniki krawedzi /
! ¢ Podktadka mopa co. ! .do .
miesiecy

Wskazowka: Czestotliwos¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie
wystgpienia wyjatku ze wzgledu na szczegdélne okolicznosci, czesci nalezy

wymienic.

Rutynowa konserwacja

Czyszczenie stacji bazowej

1. W aplikacji wybierz "Czyszczenie stacji bazowej", robot automatycznie jg
opusci. Wyjmij tarke i odczekaj, az woda napetni dét stacji bazowe;j.

2. Wyptucz tarke czystg wodg, narzedziem do czyszczenia wyczys¢ dno stagji
bazowe;j.

3. Po chwili stacja bazowa automatycznie wypompuje uzytg wode.
Nastepnie wysusz jg miekkg i suchg Sciereczkg, wtdz tarke z powrotem na
miejsce.

—————

4. Postuz sie aplikacjg lub krotko wecisnij przycisk O w robocie, aby powrdcit
do stacji bazowe;j.

Wskazéwka: Podczas czyszczenia nie wykonuj powrotéw do stacji bazowej.



Rutynowa konserwacja

Worek na kurz
1. Wyrzu¢ worek na kurz.

Wskazowka: Pociggniecie do gory za uchwyt uszczelni worek na kurz, aby
zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i smieci...

2. Kurz i $mieci z filtra usuwaj suchg sciereczka.

3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

4. Zamknij pokrywe pojemnika na kurz.

Rutynowa konserwacja

Zbiornik na wode zuzytg Szczotka gtéwna

1. Wyjmij zbiornik na zuzytg wode, otwoérz pokrywe i wylej zawartosc. 1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjg¢ ostone, wyjmij
szczotke z robota.

2. Wyptucz zbiornik uzywanej wody, wykorzystujgc dostarczone narzedzie
do czyszczenia jego Sciany wewnetrznej.

2. Wyciggnij pokrywy szczotek na obu koncach szczotki, jak przedstawiono
na rysunku. Zastosuj dostarczone narzedzie, aby usung¢ wtosy wplgtane w
szczotke.

Wskazoéwka: Ptywajgca kula w zbiorniku uzytej wody jest czescig ruchoma.
Nie wywieraj nadmiernej sity czyszczac jg, aby unikng¢ uszkodzenia jej.



Rutynowa konserwacja

Szczotka boczna
Wyjmij i oczy$¢ szczotke boczng

Wskazowka:

-Narzedziem typu matego srubokretu oddziel 0$ od opony kotka
wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmierne;j sity.

-Wyptucz kotko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatéz z powrotem po
catkowitym wysuszeniu.

Pojemnik na kurz i filtr

1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby go wyjg¢.
Wyjmij filtr i delikatnie wytrzep koszyk.

Wskazoéwka: Nie probuj czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby unikng¢ uszkodzenia.

2. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed

ponownym zainstalowaniem.
N’ a v
o
» Y 4

Wskazowka:
-Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czystg wodg. Nie uzywaj detergentu.
-Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.

Rutynowa konserwacja

Czujnik robota i styki tadowania
Czujniki i styki tadowania robota wycieraj miekkg i suchg sciereczkg, jak
przedstawiono na rysunku ponizej.

o Czujnik wizualny Al

o Liniowe czujniki
laserowe

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

o Czujniki krawedzi

o Zderzak

o Styki tadowania

©  Czujnik dywanu

Wskazowka: Mokra scierka moze uszkodzic czute elementy w robocie i w

stacji bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki. Do czyszczenia
uzywaj suchg Sciereczke.

Styki tadowania
Styki tadowania i pole sygnalizacyjne stacji bazowej czy$¢ miekkg, suchg
sciereczka:

Wyloty automatycznego oprézniania
Wyloty automatycznego oprézniania robota i stacji bazowej czys¢ miekka,
suchg sciereczka:




Rutynowa konserwacja

Podktadka mopa
Zdejmij podktadke mopa z uchwytu i wymien jg.

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich
parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze natadowany
do codziennego uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe na
optymalnym poziomie.

Diagnostyka usterek

Usterka

Roztwor

Robot nie wtgcza sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji bazowej i sprobuj ponownie.
Temperatura akumulatora jest za niska lub za wysoka. Zaleca sie prace urzadzenia w zakresie temperatur od 32 °F (0 °C) do
104 °F (40°C).

Robot nie taduje sie.

Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania, upewnij sie, czy oba konce kabla zasilania sg prawidtowo wetkniete.
Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji bazowej i robocie, oczys¢ styki tadowania.
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma jakiegos ciata obcego, usun je w takim przypadku.

Robot nie tgczy sie z Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fl. Sprawdz, czy hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe.

Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz Upewnij sig, czy robot jest potgczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sig, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z aplikacji i wejdZ ponownie, nastepnie sprébuj jeszcze raz zgodnie
z instrukcjg.

Robot nie moze znalez¢
stacji bazowej i powrocic
do niej.

Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot nie znajdowat sie w niej.

Za duzo jest przeszkod wokot stacji bazowej. Umiesc stacje bazowg w terenie bardziej otwartym.

Poruszenie robotem moze spowodowac go do ponownego pozycjonowania, a to spowoduje ponowne tworzenie mapy,
jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli robot jest zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie powrdcic¢
sam z siebie, w ktérym to przypadku konieczne jest jego reczne umieszczenie w stacji bazowe;j.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usung¢ kurz i $mieci.

Robot utyka przed stacja
bazowg i nie moze
powrdci¢ do niej.

Usun wszelkie przeszkody w obrebie 5 cm od lewej lub prawej strony bgdz 1,5 m przed stacjg bazowg, aby zapobiec
zablokowaniu sie robota.

Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np. drzwi zamkniete.

Robot moze slizgac sie, jezeli podtoga przed stacjg bazowg jest nadmiernie mokra. W takim przypadku usui nadmiar
wody przed podjeciem ponownej proby.

Zaleca sie przesunigcie stacji bazowej w innej miejsce i sprébowanie ponownie.

Upewnij sie, czy ptytka przedtuzajgca rampy jest prawidtowo zainstalowana.




Diagnostyka usterek

Diagnostyka usterek

Usterka

Roztwor

Usterka

Roztwor

Robot nie wytgcza sie.

Robot nie moze by¢ wytgczony podczas tadowania. Zaleca sie odsuniecie robota od stacji bazowej, a nastepnie wcisniecie
przycisku (1) i przytrzymanie na 3 sekundy w celu wytgczenia.

Jezeli robota nie daje sie wytgczy¢ przez wykonanie kroku 1, wciénij przycisk (1) i przytrzymaj przez 10 sekund, aby wytgczy¢
robot. Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedazowe;.

Robot nie wznawia
sprzatania po tadowaniu.

Upewnij sig, czy robot nie jest ustawiony na tryb ,Nie przeszkadzac¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie sprzgtania.
Robot nie wznowi czyszczenia po recznym powrocie do stacji bazowej celem tadowania, co obejmuje reczne umieszczenie
robota na stacji bazowej lub wystanie go do tadowania przez aplikacje lub sam robot.

Niska predkos¢ tadowania.

Petne tadowanie robota wymaga 3,5 godziny, jezeli akumulator jest roztadowany.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej, predkos$¢ tadowania
automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzy¢ trwatos¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji mogg by¢ zabrudzone, wytrzyj je suchg $ciereczka.

Stacja nie moze
automatycznie oproznic
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.
Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiejs przeszkody na automatycznych odpowietrznikach robota,
stacji bazowej lub pojemniku na kurz. W takim przypadku wyczys¢ na czas zablokowang czesc¢.

Hatas zwigksza sie, gdy
robot pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, oczys¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mégt zosta¢ uchwycony przez szczotke gtéwng lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie twarde
przedmioty.

Szczotka gtéwna lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetgcz na Standard lub Spokojny.

Poziom wody na tarce nie
jest anomalny.

Zdejmij tarke i sprawdz, czy spust sciekdw nie jest zablokowany i oczys¢ go.

tagodnie wcisnij w doét zbiornik uzywanej wody, aby mie¢ pewnos¢, ze jest prawidtowo zatozony.

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku uzywanej wody nie jest poluzowana lub niewtasciwie zatozona, recznie skoryguj w
razie potrzeby. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.

Sprawdz roztwar czyszczacy. Nie dodawaj innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany roztwoér czyszczgcy.

Robot porusza sie nie
trzymajgac sie ustalonej
trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy zorganizowac przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, éliskich powierzchniach powoduje poslizg gtéwnego kétka. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc
przed uzyciem robota.

Wytrzyj czujniki lasera liniowego i czujnik wizualny Al w robocie czystg, miekkg i suchg sciereczkg, aby utrzymac je w
czystosci i wolne od przeszkad.

Robot pomija
pomieszczenia, ktére majg
by¢ czyszczone.

Upewnij sie, czy drzwi sprzgtanych pomieszczen sg otwarte.

Sprawdz, czy na podtodze pomieszczenia nie ma progu wyzszego niz 2 cm. Robot nie moze wspig¢ sie na wyzsze progi
lub stopnie.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢ mokre lub sliskie, powodujg poslizg robota i nienormalng prace.
Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami poprzez https://global.dreametech.com




Dane techniczne

Robot

Model RLL82CE

Czas tadowania Okoto 3,5 godziny

Napiecie znamionowe 14.4V =

Moc znamionowa 75W

Czestotliwosc¢ pracy 2400-2483.5 MHz

<20 dBm

Maksymalna moc wyjsciowa

W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢ utrzymywany
w odstepie przynajmniej 20 cm miedzy anteng i ciatem uzytkownika.

Stacja bazowa

Model RCLE0301

Wejscie znamionowe 220-240 V ~ 50-60 Hz

Wyjscie znamionowe 20V=2A
Moc znam|0n9yv§ _ 1000 W
(podczas oprdzniania kurzu)

Moc znamionowa 1150 W
(podczas mycia gorgcg wodg)

Moc znamionowa (podczas 89 W

tadowania i suszenia)

Wskazowka:

-Moc znamionowa (podczas mycia gorgcg wodg) jest wyznaczana przez
wartos¢ mocy w okresie reprezentatywnym (temperatura wody 25 C).
-Moc znamionowg (podczas tadowania i suszenia) determinuje wartos¢
mocy podczas catego okresu tadowania.

Ochrona srodowiska

X

q3

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii
Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbidrce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony srodowiska dotyczgcymi usuwania odpadéw. Szczegétowe
informacje na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktdrym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii
Europejskiej (UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem
uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong Srodowiska, okreslajgcych
zagrozenia, ktdre powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wtasnym zakresie
lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie
uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukcji obstugi,
nalezy regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennosc stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku
wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie
podjac¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej
konserwacji (czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci
moze doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie
ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegotowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /
producenta dostepne na stronie internetowej
https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Dane techniczne

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu

i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy

W rzeczywistosci moze sie réznic¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnosc
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,18V lub
15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac¢ do 50% i sprawdzac¢ cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktory
z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
W rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnosc
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Uproszczona deklaracja zgodnosci

Producent: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.

Adres: Room 2112-1-1,South District, Finance and Trade

Center,N0.6975 Yazhou Road,Dongjiang Bonded Port Area,Tianjin Pilot Free
Trade Zone,China

Produkt: Robot sprzatajacy
Model: RLL82CE

Czestotliwos¢ radiowa: 2400-2483.5 MHz
Maks. moc czestotliwosci radiowej: <20 dBm

Wyréb jest zgodny z dyrektywg Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/53/UE z
dnia 16 kwietnia 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw czton-
kowskich dotyczacych udostepniania na rynku urzadzen radiowych i uchylajaca
dyrektywe 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci dostepna na stronie internetowej:
https://files.innpro.pl/Dreame



Likwidacja i wyjmowanie akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska. Przed likwidacjg akumulatora zadbaj o to, by zostat on
wyjety

przez fachowego technika i byt ztomowany w odpowiednim obiekcie recyklingowym.

- akumulator musi by¢ wyjety z urzadzenia przed ztomowaniem;

- urzadzenie musi by¢ odtgczone od zasilania sieciowego podczas wyjmowania akumulatora;

- akumulator nalezy utylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora odtgcz zasilanie i roztaduj akumulator, ile sie da.

Niepotrzebne akumulatory nalezy likwidowa¢ w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Nie narazaj na srodowisko wysokich temperatur, aby unikngc ryzyka eksplozji.

W warunkach naduzycia ciecz moze tryskac¢ z akumulatora. W razie kontaktu ptukac¢ obficie wodg, wezwa¢ pomoc medyczng

Instruktaz usuwania:
1. Odwrd¢ robot, odpowiednim narzedziem wykrec¢ sruby z tytu robota i zdejmij pokrywe.
2. Odtgcz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyjgc ten pierwszy.





